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I E——
INTRODUCTION

L'objectif de ce manuel est de fournir des informations utiles pour installer et utiliser le logiciel CUST
nécessaire a la configuration des grues ATM de classe A/E/P conformes aux normes EN12999:2020
et EN13849.

Par ailleurs, ce manuel vise également a :

- améliorer I'expérience utilisateur en facilitant I'apprentissage de I'utilisation du logiciel.

- expliquer les notions de configuration de la grue ainsi que la procédure de calibrage de la stabilité.
- réduire la charge d'assistance en donnant a l'utilisateur la possibilité de résoudre les problemes de
maniére indépendante.
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PAGE D'ACCUEIL NIVEAU 1 NIVEAU 2

Calibrage de la Stabilité -
Diagrammes de charge de stabilité -
Rapport de Calibrage -
Mode d'Essai Dynamique -
Charge pour Essai Statique =
Réglage automatique pression grue au repos -
Calibrage de la Rotation -
Calibrage des Encodeurs Stabilisateurs =
Entretien -
Tableau des Charges -
Leviers distr. Grue - Commande radio -
Leviers distr. Stabilisateurs - Commande radio | -
Chargement des Parameétres et du Firmware -
Progr. Encodeurs Stabilisateurs
Autres Dispositifs Progr. Module Danfoss

Progr. Panneau Led

CALIBRAGES

CONFIGURATION

DISPOSITIFS

DEPANNAGE -

7844773-00 02/24
susceptible d'étre modifié sans préavis




MANUEL DE L’INSTALLATEUR
CUST
INSTALLATION

I E——
A INSTALLATION DU CUST
A.l EXIGENCES SYSTEME

- Systeme d'exploitation : Microsoft Windows 10 ou supérieur
- Interface de communication : port USB 2.0 ou supérieur

A.2 CONNEXION AVEC LA GRUE

Per collegare il PC al sistema elettronico della gru sono necessarie i seguenti componenti:

CODE DESCRIPTION
3311862 Programmateur USB
5160092 Cable de DB9 & M12 (L=10m)
3312107 Céable de M12 au connecteur multiliaison (L=1m)

5160092

L'extrémité du cable 3312107 doit étre connectée au connecteur multiliaison de la grue.
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I E——
A.3 INSTALLATION ET ACTIVATION DU CUST

Pour installer et activer le logiciel, procédez comme suit.

1. Copiez I'archive « New Electronics EN12999-2020 + CUST » sur le bureau et extrayez-la.

Apri

Condividi con Skype

Esegui una scansione alla ricerca di malware
Open with WinRAR

Extract files...

Extract Here

Extract to New Electronics EN12999-2020 + CUST\
Visualizza file

Analizza con Microsoft Defender...

Condivisione

Apri con >

bEMFEEEEHRHO?

2. Copiez l'intégralité du dossier « New Electronics EN12999-2020 + CUST » sur le disque "C:\".

> Cuesto PC » 05(C) v | O S Cercain 05
~ MNome - Ultima modifica Tipo
Mational Instruments Downloads 2/07/2012 11:18 Cartella di file
New Electronics EN12%93-2020 + CUST 18/10/2023 15:00 Cartella di file
NVIDIA 21/03/2019 18:42 Cartella di file
OneDriveTemnp 15/05/2020 08:14 Cartella di file

3. Ouvrez ce dossier et accédez au sous-dossier « ...\Installation ».

C:\Mew Electronics EN129%9-2020 + CUST\Software CUST\Installation ~ | D P
~  Nome Ultima modifica
pido
Components 26/10/2023 13:10
Hyva Global B.V CUST_HCE_IMSTALLER.bat 26/10/2023 14:06
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4. Lancez le ficher d'installation « CUST_HCE_INSTALLER.bat »
sélectionnant « ¥ Exécuter en tant qu’administrateur » (Esegui come

en cliquant droit puis en
amministratore).

Software CUST » Installation v | B
MNome Ultima modifica
Components
[Z] CUST_HCE_INSTALLER. bat
Apri
Modifica
Stampa

&) Esequi come amministratore
[~ il Il

Cerca in Installat]

Tipo

Cartella

A Un compte avec des droits d'administrateur est requis : demandez a votre support informatique

local.

5. Le programme d'installation de CUST démarre.

6. Cliquez sur (Avanti >) & chaque étape.

i5 Installazione di CUST -

Benvenuti nel programma di
installazione di CUST
CUST 4.0.2.1 sara installato sul computer.

Si consiglia di chiudere tutte le applicazioni attive prima di
procedere

Premere Avanti per continuare, o Annulla per usare.

ot
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'ﬂ nstallazione di CUST —

Selezione della cartella di installazione
Dove si vuole installare CUST?

CUST sara installato nella seguente cartella.

Per continuare, premere Avanti. Per scegliere un‘altra cartella, premere Sfoglia.

C:\Program Files (x86)\COBO\CUST | sroglia...

Sono richiesti almeno 173,7 MB di spazio sul disco.

< Indietro Annull

i Installazione di CUST -

Selezione della cartella nel Menu Avvio/ Start
Dove sl vuole inserire | collegamenti al programma?

s -I Saranno creati i collegamenti al programma nella sequente cartella del
mmmm Menu Awvio/Start.

Per continuare, premere Avanti. Per selezionare un'altra cartella, premere Sfoglia.

| shogla...

< Indetr Annulla
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7. Cliquez sur (Installa).

;E! Installazione di CUST —
Pronto per linstallazione

1 programma di installazione & pronto per iniziare l'installazione di CUST sul
computer.

Premere Installa per continuare con l'installazione, o Indietro per rivedere o
modificare le impostazioni,

| Cartella di installazione:
C:\Program Files (x86)\COBO\CUST

Cartella del menu Awio/Start:
COBOVCUST

pas

Annulla

i Installazione di CUST -
Installazione in corso

Attendere il completamento dell'installazione di CUST sul computer.

Estrazione file...
C:\Program Files (x86)\COBO\CUST\KWF2000_LOADER_DLL.dII
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8. Cliquez sur (Fine).

Completamento
dell'installazione di CUST

L'installazione di CUST é stata completata con successo.
L'applicazione pud essere eseguita selezionando le relative
icone,

Premere Fine per uscire dall'installazione.

9. Le programme de configuration du pilote USB démarre. Il y a 3 fichiers et le programme
démarrera trois fois.
10. Procédez a toutes les étapes proposées par linstallation guidée en cliquant toujours

sur (Next >) et en sélectionnant tous les composants proposeés.

4 PEAK-Drivers Setup (2%

Welcome to the PEAK-Drivers
Setup Wizard

The Setup Wizard will install PEAK-Drivers on your computer.
Click Next" to continue or "Cancel” to exit the Setup Wizard.

Back Next > ] [ Cancel ]
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Select Components
Choose which components to install by checking the boxes below.

Device Drivers:
V| PCAN-USB, PCAN-USB Hub

v |PCAN-PCI, -cPCl, -miniPCl, -PCI-Express, -PC/104-Plus, -ExpressCard, -34
v PCAN-PC Card

Software Components:

V| PCAN-View CAN Bus Monitor

<Back | New> | [ Cancel |

1181 peaK-Drivers Setup

Custom Setup

Select the way you want features to be installed.

Click on the icons in the tree below to change the way features wil be inst...

= - | CAN device drivers

Application prograrming
irterface for PCAM devices

This feature requires 1KE on
your hard drive,

Location:  C\Program Files\PEAK-System|PEAK-Drivers),

Erowrse...

Reset ][ Disk Usage ] [ < Back ][ Mext = ] [ Cancel ]
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li#5] PEAK-Drivers Setup

Installing PEAK-Drivers

Flease wait while the Setup Wizard installs PEAK-Drivers. This may take several
minutes,

Status:

N
18

11. Cliquez sur (Finish).
PEAK-Drivers Setup [

Completing the PEAK-Drivers
Setup Wizard

Click the "Finish™ button to exit the Setup Wizard.
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12. L'application de démarrage du CUST sera installée et un raccourci sera créé sur votre bureau.
Pour plus d'informations, voir A.5.

CUST
launcher.e...

13. Ensuite, le programme de licence sera lancé. Une erreur peut survenir, mais elle peut étre
ignorée : cliquez sur .

COBO ToolsKey for Users
e Invalid command line parameter!

0K

14. Cliquez sur le bouton a trois points E| situé dans le coin supérieur droit.

& COBO ToolsKey for Users v1.0.2 *

1. Select the installed COBO tool...

2. Generate the User Code...

Generate m

3. Copy to clipboard and provide the following code to

'softwaretools@it.cobogroup.net’... copy

4. Paste here the activation code received from COBO... paste

5. Activate the license...

Activate m
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15. Accédez au dossier d'installation du CUST « C:\Programs (x86)\COBO\CUST », et sélectionnez
le fichier « CUST.exe ».

S ppri x
- v 1 « Programmi (x86) > COBO > CUST v O
Organizza ~ Nuova cartella =~ ™M @
= Documenti ~  Nome Dimensi
¥ Download bearer
&=/ Immagini Drivers
D Musica log
B Oggetti 30 platforms
B video resources
% Disco locale (C) £ CusT.exe 6.78
5 .
w disegni_pdf_rw HyvaStarter exe
}E'uninsDOO‘exe 1.154
= disegni_pdf (\\st
= W1 (\sunx386) (
= disegni (\\192.1€
- FOTO PRODOTTC ,,
Nome file: | CUST.exe ‘f‘ COBO Tools (*.exe) W
Apri Annulla

16. Cliquez sur pour générer le Code Utilisateur.

& COBO ToolsKey for Users v1.0.2 X

1. Select the installed COBO tool...
CUST v4.000.0002 ~ E]

2. Generate the User Code...

Generate | m

3. Copy to clipboard and provide the following code to
‘softwaretools@it.cobogroup.net’...

4, Paste here the activation code received from COBO.., paste

5. Activate the license...
Activate
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17. Copiez le Code et envoyez-le par e-mail & « softwaretools@it.cobogroup.net », en précisant
que la demande de licence est au nom de HCE.

& COBO TeolsKey for Users w1.0.2 x

1. Select the installed COBO tool...
CUST v4.000.0002

2. Generate the User Code...

Generate é”‘/
v

3. Copy to clipboard and provide the following code to
‘softwaretools@it.cobogroup.net'...

3F196FF9BD8062B9CAFE3494031400739EBE4A929306FFACO
259956221DDCE2443E196DF8228A10AB

18. COBO Group répondra en envoyant un fichier ZIP contenant le code d'activation et les
instructions nécessaires pour copier l'intégralité du fichier sur votre ordinateur portable. Ne suivez pas
les instructions proposées, mais suivez les étapes indiquées plus loin dans ce manuel. Enregistrez le
fichier n'importe ou sur votre ordinateur.

3b6aip -
543 byte
%% Tiaduci messaggio in: ltalianc  Non tradurre mai da: Inglese  Preferenze di traduzione
HereT: icense File 386 key (zipped)
Please copy it unZi| ipto this folder %APPDATA%\CUST
[Starting from release 1.2.4.8] file is stored in A%\CUST)
%APPDATA%
Windows 2000, XP. 3 C:\Documents and ing: pplication Data
Wind: ista, 7, 8 and 10 C:\Users\<user name>\Avaa|a\Ru;:nN

19. Décompressez et ouvrez le fichier « 3b6.KEY » avec le Bloc-notes : clic droit — « Ouvrir
avec... » — « Bloc-notes ».

,* Lot 1 =] 13 Condwidi con Skype
BDB062BI9CAFE3494 7.7 S
L DDCE2443E196DF i
EB Analizza con Microsoft Defender...
1% Condivisione
— Apri con.
¥ Add to archive...
£8 Addto "3bbrar” Come vuoi aprire questo file?
Compress and email...
p
8 Compress to "3b6.rar” and email n Blocco note
v O Poc Ripristina versioni precedenti
Nome Invia a > . Cerca un'app in Microsoft Store
old Taglia
PLUG-IN Copia Altre app &
PROGETTO A 008 Crea collegamento
PROGETTO E 003 Fanme +/ Usa sempre questa app per aprire i file .KEY
PROGETTO K011 Rinomins
SPECIFICHE HCE
7] 306.KEY Proprieta oK
X 2b6zip
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20. Sélectionnez l'intégralité du texte et copiez-le.

B 3bE.KEY - Blocco note di Windows - m} A

File Modifica Formato Visualizza 7

018561 CE@1280111811601D3014D@1DER16C01040819801D08010601E40100011301E1014D01C101AER1E90122013

21. Cliquez sur (coller) a I'étape 4, puis cliquez sur (Activer).

& COBO ToolsKey for Users v1.0.2 bt

1. Select the installed COBO tool...
CUsT v4.000.0002

Generate ; “3g

3. Copy to clipboard and provide the following code to
‘softwaretools@it.cobogroup.net'...
3F196FF9BD8062B9CAFE349403140079E8E4A929306FFACO
259956221DDCE2443E196DF8228A10AB

2. Generate the User Code...

copy

5. Activate the license...

22. Lancez le programme « CUST.exe » et vérifiez que I'écran suivant apparait.

{0 cust
File Devices Custom tables Forms Plots 3lfscripts Plug-ins Save/Load System State Event Logs BUS Monit

s ¢~ Ao n oz 4
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Remarque 1 : les erreurs liées au programme sont affichées dans le coin inférieur gauche.
Si le périphérique USB n'est pas connecté, le message suivant apparait :

Remarque 2 : Sile périphérique USB est connecté mais que la grue est déconnectée ou désactivée,
ou en cas de défaut sur la ligne CAN-Bus, le message suivant apparait :

iRt GEEFrary
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A.4 CONFIGURATION DU MATERIEL USB

Il est possible que les pilotes soient installés correctement mais que le périphérique USB n'ait pas été
configuré automatiquement. Dans ce cas, la LED de la clé ne clignote pas.

Dans ce cas, procédez comme suit.

1. Ouvrez « Panneau de configuration > Matériel et audio > Matériel CAN ».

2. Sélectionnez Périphérique Actif « USB » s'il n'est pas déja sélectionné. Cliquez sur 0K |.
P 5

« v 1 = > Pannello di controllo > Hardwiare e suoni v O el Par )
:ai:,::m‘e Pannello di = Dispositivi e stampanti
LI ispos: Im u avanzate stampante | Moust 2 properties of CAN Hardware X
Sistema e siurezza Cambia opzioni di a
X CANHardware  LIN Hardware  Dri About
Rete e Intemet @1 AutoPlay D
* Hardware ¢ suoni =0 cambia impostazioni predefinite per supporti o dispositivi | Riprodug AP1DLL Version: 2.56.2.0
Programmi 9 Audic d Active Device: [Use
Account utente Regola volume di sistema | Cambia segnali acustici emessi dal sistent
Aspetto e personalizzazione \ o The following USB CAN hardware is instalied on ths computer:
Orologio e area geografica I & P: 0 et puisanl]| [ reroware Info Frware
Accessibilita
@ Centro PC portatile Windows
Modifica impostazioni comuni dei dispositivi portatili | Regola impo§
‘ g CAN Hardware G2 bit
. Protezione dalle cadute accidentali
_1 PEAK Hardware Add. Delete | Change Set Device Number.
=% Configure CAN Hardware |~ Show installed drivers
Anndla Applca 2
g Dell Touchpad o] g

3. Ouvrez « Panneau de configuration > Matériel et audio > Matériel Peak »

4. Sélectionnez Périphérique Actif « USB » s'il n'est pas déja sélectionné. Cliquez sur 0K |.
o 11 - a
- v 4 #§ > Pannello di controlle > Hardware e suoni v O erca nel Pannello di control »

Pagina iniziale Pannello di o
Dispositivi e stampanti
"
onmlo FP coins oo S V- P ——
istem ¢ sicurezza ambia opzioni di
Rete & Intemet B AutoPlay (=1 Properties of PEAK Hardware x
® Hardware & suoni =0 Cambia impostazioni predefinite per supporli o dispos| | can Hardware | Hardwere | Drivers | APls | RF1210 | About
Programmi 9 Audio .
Account utente Regola ume di sist ali acustici g ﬁ Actve Devic:  USB v
Aspetto e personalizzazione \ o
Orologio ¢ area geograica ‘r : AE’\Z‘D”‘ nspa‘r: ‘\:':e:g‘i s commortame T 1010TINg Gl e < stled on s computer:
Accessibilita Modi postazioni di s ol computer Haraware L Firmaree
Meodifica combinazione risparmio energia
‘;" Centro PC portatile Windows.
Meodifica impostazioni comuni dei dispositivi portatili
g CAN Hardvare (32 bit
Protezione dalle cadute accidentali
PEAK Hardware
Configure CAN Hardware  Shaw installed drivers »d [ Change. T
n Dell Touchpad
| ;
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A5 CONFIGURATION DE L'APPLICATION DE DEMARRAGE

Le logiciel CUST est la plate-forme sur laquelle s'exécute linterface utilisateur graphique (GUI).
L'interface graphique se compose de nombreux fichiers de projet (un pour chaque matériel de grue)
et d'un fichier de plug-in : tous ces fichiers sont utilisés par le CUST.

Une application de démarrage a été créée pour exécuter le CUST et tous ces fichiers : cette
application peut scanner le réseau, identifier le logiciel intégré au systeme de grue et enfin connecter
le bon fichier de projet. Tous ces fichiers doivent étre rassemblés dans un seul dossier et I'application
de démarrage doit pointer vers eux. Ces fichiers ont été transférés sur le disque "C:\" avec le fichier
d'archive.

L'application de démarrage est automatiquement installée et un raccourci est créé sur votre bureau.
Ce raccourci pointe par défaut vers ces fichiers sur le lecteur "C:\".

Si votre application de démarrage fonctionne correctement, vous pouvez ignorer cette section.

launcher.e...

Si l'application de démarrage ne fonctionne pas ou ne pointe pas vers les bons fichiers parce qu'elle
a été installée il y a longtemps, suivez la procédure manuelle suivante.

1. Ouvrez l'application de démarrage du CUST sans insérer de clés USB, puis cliquez

sur (Réglage).
B CUST launcher — m} X B CUST launcher ? X
Searching running class... Settings

CUST path I |

Pojectsfolder [ |
Start manually Plugin path l:l

Go
TmeoutGeconds) [ |

Settings Exit Save Quit

Start Class found
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2. Cliquez sur le bouton a trois points E| a droit du champ « CUST path » et connectez le fichier
"CUST.exe" sur le disque « C:\». Sinon, copiez simplement le chemin « C:\Program Files
(x86)\COBO\CUST\CUST.exe ». Cliquez ensuite sur | Open | (Ouvrir).

4 > QuestoPC » OS(C) » Programmi (x86) > COBO > CUST v @ £ Cercain CUST
Organizza v Nuova cartella = O @
PROGRAMMI GRU A MNome - Ultima modifica Tipe Dimensione
Programs new electronics bearer 1 Cartella di file
SCAMBIO Drivers 1 Cartella di file
Tell log 2 Cartella di file
test sdos platforms 1 Cartella di file
test ados radio resources 1 Cartella di file
TRAININGS [¥] CUST launcher.exe 1 Applicszicne
£ CUST.exe 0 Applicazione
Winscopeapp 1.31 - Winlo: 15 unins00D.exe 1 Applicazione
[ Questo PC
I Desktop
Documenti
¥ Download
=] Immagini
D Musica
] Oggetti 3D
B video
L, 0S(C) v
Nome file: [ CUST.xe | |cusTexe r.exe) v
Aema

3. Cliquez sur le bouton a trois points E a droit du champ « Projects folder » et connectez le
dossier « \Projects » sur le disque « C:\ ». Sinon, copiez simplement le chemin « C:\New Electronics
EN12999-2020 + CUST\Software CUST\Projects ».

Cliquez ensuite sur (Sélectionner un dossier).

<« v 4 <« 0§(C:) » New Electronics EN12999-2020 + CUST » Software CUST » Projects v [J] 2 Cercain Projects

Organizza ~  MNuova cartella

&= Immagini &

J Musica

- Oggetti 3D

B video

= 05(C)

= disegni_pdf_rw (\\192.168.
= SDM (\\192.168.101.207) (G
= wl (\\192.168.101.50) (H:)

= disegni (\\152.168.101.50)

Nome Ultima modifica Tipe Dimensione

Nessun elemento corrispende ai criteri di ricerca.

== collaudi officina (\\srv39ap
= DISEGNI (Wsnvagfile01) ()
== RADIOCOMANDI (\sne35fi

== LIMITATOR| DI MOMENTQ |

=
¥ Rete

E PCPALDROVANDI

3 qnapoz

[ sRV33DTO04 v

Cartella: | Projects

Selezione cartella Annulla
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4. Cliquez sur le bouton a trois points E| e droit du champ « Plugin path » et connectez le fichier
« CUST-HCE-plugin.dll » sur le disque « C:\ » dans I'archive. Sinon, copiez simplement le chemin
« C:\New Electronics EN12999-2020 + CUST\Software CUST\Plug-in\CUST-HCE-plugin.dll ».
Cliquez ensuite sur (Ouvrir).

[E Piugin selection X
« © A |« 0S(C) > Mew Electronics EN12999-2020 + CUST > Software CUST » Plug-in v B £ Cercain Plug-in
Qrganizza + Muova cartella = m @
A Nome Ultima modifica Tipo Dimensione
# Accesso rapido .
4] CUST-HCE-plugin.dil 10/11/2023 16:50 Estensione dell'ap... 8123 KB
@ OneDrive - Hyva Global B
b B Questo PC
[ Desktop
| Documenti
¥ Download
= Immagini
b Musica
B Oggetti 30
B video
“, 05(C)
= disegni_pdf_rw (\\192.168.
= SDM (W192.168.101.207) (G
= wl (\192.168.101.50) (H:)
= disegni (\1192.162.101.50) (
= collaudi officina (\\srv39ap ¥
Nome file: | CUST-HCE-plugin.di v| CUST Plugin (*.dll) v

5. Insérez la valeur Timeout (10 est correct) et cliquez sur (Enregistrer).

E CUST launcher ? x
Settings
CUST path | c:/Program Files (x86)/COBOJCUST /CUST.exe | III
Projects folder | C:/New Electronics EN12899-2020 + CUST/Software CUST/Projects |
Plugin path |C:,|'NEW Electronics EN12999-2020 + CUST/Software CUST /Plug-in/CUST-HCE-plugin.dll |
Timeout (seconds)
Save Quit
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6. Le CUST va maintenant démarrer avec le projet correct basé sur la grue connectée.

E CUST launcher — O *

Searching running project..

Start Project found
Start manually

Go

Settings Exit

Remarque 1 : A partir de ce moment les opérations décrites ci-dessus ne seront plus nécessaires.
En cas de mise a niveau, les nouveaux fichiers de projet et de plug-in seront partagés pour remplacer

ceux existants au méme emplacement. Attention! NE PAS déplacer ou supprimer ces fichiers et
dossiers !

Remarque 2 : Sila clé USB n'est pas connectée, l'erreur suivante apparaitra.

B CUST launcher - ] X

Si la grue n'est pas connectée, le projet peut étre sélectionné manuellement en cliquant sur .

B CUSTlauncher — O X B CUsTlaunchar — Im| b

E CUST launcher 7 *x

Project not found. | ® A-dass (PrioosMidac)

() AEP-class (Prj00g-Midac+I0core)
(O) P-class (Prj010-HE154)

Start Project found

® Start manually q (O Kennis (Prj011-HE154+MC2M)

Go

| Back | [
Settings Exit

Prj008: Grues ATM 1-3tm Manuelles

(]
e Prj009: Grues ATM 1-3tm Radio + 4-8tm + 9-28tm (jusqu'a et y compris la configuration PDL)
e Prj010: Grues ATM 9-90tm (en configuration PDG et toutes les PT*)

e Prj011: Grues Kennis

7844773-00 02/24 A.18
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A.6  MISE A JOUR DU CUST

En général, il n'est pas nécessaire de mettre a jour le CUST, sauf demande de notre Service Apres-
Vente (voir Note 2). Cependant, pour mettre a jour I'application, il suffit de remplacer les fichiers du
projet et/ou le fichier du plug-in : les fichiers du projet gérent la communication avec le logiciel de la
grue ; le fichier du plug-in géere l'interface utilisateur graphique CUST. Procédez comme suit.

1. Téléchargez les nouveaux fichiers depuis le serveur ou regus directement.

2. Copiez les fichiers dans le dossier du progiciel CUST, en écrasant ceux existants (supprime tous
les fichiers de projet/sous-projet «.prj » et de plug-in «.dll » existants). Ne modifiez pas le noms de
dossiers et « Remplacer les fichiers dans la destination » (Sostituisci i file nella destinazione).

« 05(C:) » Mew Electronics EN12999-2020 + CUST » Software CUST v | O L0
~
L Mome Ultima meodifica Ti
Installation 18/10/2023 15:00 C
Plug-in 18/10/2023 15:00 C
Projects 18/10/2023 15:00 C
EN12993-2020 + CUST > Software CUST > Plug-in v ©| £ CecainPlug) N12999-2020 + CUST > Software CUST » Projects v o £ Cercain Pr
Nome - Ultima modifica Tipo Neme - Ultima modifica Tipo
[5] CUST-HCE-plugin.dil 1376 Estensione dell'af 1 HYVA-AMY_002.prj File PRI
5 HYVA-AMVY_009.prj File PRI
5 HYVA-AMV_010.prj File PRJ
1 HYVA-AMV_O11.prj File PRI
" Sestuiscio gnora fie - x = Sostituisei o ignora file - X
Copia di 1 elemento da Desktop a Plug-in .
Copia di 4 elementi da Subprojets a Projects
La destinazione contiene gia un file denominato - . .
B PR La destinazione contiene 4 file con nome uguale
CUST-HCE-plugin.dil
|~ Sostituisi il file nella destinazione + Sostituisci  file nella destinazione

'2 Ignora questo file '9 Ignora questi file

L% Confronta informazieni per entrambi i file [ Consenti scelta per ogni file

Ulteriori informazioni

Utteriori informazioni

3. Exécutez l'application de démarrage du CUST et vérifiez que le programme fonctionne
correctement.

CUST launcher - [m} X

Searching running project..

Start Project found
Start manually

Go

Settings

CUST
launcher.e...

7844773-00 02/24 A19
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4. En cas de probleme, par exemple si I'application ne pointe pas vers les fichiers mis a jour en
raison de noms incorrects, revérifiez la configuration de I'application de démarrage en cliquant sur
« Réglage » (Settings) et suivez les instructions décrites en A.5.

Remarque 1 : Les dates de derniére mise a jour des fichiers «.prj » et «.dll » démarrés avec
I'application sont affichées sur la page d'accueil du CUST, afin de pouvoir étre comparées aux dates
des fichiers présents sur le serveur.

CUST Prj Last Update 20231018
CUST Plugin Last Update 20231018
CUST Plugin Vers 1.0.1.11

Remarque 2 : les versions logicielles de septembre 2023 et ultérieures nécessitent la version CUST
4.0.2.3 ou ultérieure. Si vous utilisez un fichier de plugin plus récent, vous devez installer la derniére
version du CUST pour obtenir tous les composants nécessaires. Veuillez télécharger et exécuter le
dernier fichier d'installation : suivez toutes les étapes décrites dans la premiere installation (voir A.3)
jusqu'a la fin pour mettre a jour les fichiers existants. Vous pouvez également installer le CUST en
suivant les instructions de C.1.1.

Software CUST » Installation » Components

~  Nome

% 306.zip
obal BV S COBO_TOOLS_KEY_USER.exe
5] creazione shortcutit
B CUSTlauncher.exe
P8 CUSTlauncher
5 CUST 4.0.2.3 Setup_P.exe

Vous n‘avez pas besoin d'activer a nouveau votre code d'activation.
Pour vérifier si le CUST a besoin de mises a jour, cliquez sur « Help » — « About » pour récupérer
la version actuelle.

tils = Help

Users' manual
S About

COBO UNIVERSAL SERVICES TOOLS

Version 4.0.2.3
Copyright © 2020 C.0.8.0. GROUP

Al rights reserved.

Support and technical information:
C.0.8.0. 5.p.A. 386 plant division

Via Sivo, 74

28053 Castelletto sopra Ticino (NO), Italy
Web:www.cobogroup.net
Emaisoftwaretook@it. cobogroup.net
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A7 LOGIN

Lorsque vous détectez/sélectionnez le projet de grue et lancez le plugin, vous devez alors vous
connecter. Procédez comme suit.

1. Sélectionnez d'abord votre niveau d'acces : Nom d'utilisateur (User name).

User name
USER <

Password

Exit
Demande Demande
Utilisateur | de motde de Menus accessibles
passe Pin1+Pin2
USER Non Non Page d'accueil
Non Oui Page d'accueil, Calibrage, Config., Dispositifs, Dépannage
FACTORY Oui Non Essai en usine
ADMIN Oui Non Tous les menus et options
2. Sélectionnez « INSTALLER ».
User name
[user -

USER

3. Tapez la barre d'espace « » comme mot de passe.
4. Cliquez sur . Le plugin sera activé (cette opération prendra quelques secondes).
5. Entrezles codes Pinl et Pin2, puis cliquez sur (Soumettre). Ces codes sont personnels,

et sont les mémes que ceux utilisés autrefois pour d'autres systémes : si vous ne les disposez pas,
contactez notre Service Aprés-Vente.

Pin1 b
Pin 2
Exit
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B COMMENT UTILISER LE CUST ET CONFIGURER LA GRUE
B.1 PAGE D'ACCUEIL

La page d'accueil affiche les principaux paramétres de la grue en temps réel : ces données ne sont
pas modifiables.

A-CLASS pour lagamme de grues : 1-3tm Sans Radio

A-CLASS vanenenesores @
Main Unit Sw Vers.
Input State Output State  Led State P1 Max [bar] 0
CUST Prj Last Update 20231110
@ 5yoess (puron) ® = cone . 0% Q 1005 F1 Current [bar] 0.0 ) &
@ swbileer Enabled @ = s ELE g CUST Plugin Last Update 20231110
Power
. Test Equipment . OTE Q B2 Angle [°] 0.0
51 Angle (<] o CUST Plugin Vers 1.01.22
Stab State
@ sobou
@ seboon A Herm code 0 A Description
. /\ Warning Code 63 W Description System ini
1 13 L4 15 I 7 Crrer=1narDn 00
Rot coW Q Rot W Q
300
BLUF Q B1DW Q
200
B2UP Q 82 DW Q
100
0% 0% 0% 0% 0% 0% I Q o our Q .
0
calibration | | Configuration Devices Factory Test | |Troubleshooting
A-CLASS pour lagamme de grues : 1-3tm Radio / 5-8tm / 9-28tm
-CLA Maintenence Expired
A-CLASS ® Main Unit Sw Vers.
Input State Output State  Led State F1 Max [bar] o
. Bypass (Button) . EVEETE Q G . o P1 Current [bar] 100.0 CUST Prj Last Update 20231110
Stabilizer Enabled
PL% 9 5
S Test Equipment Q oTE Q Eove CUST Plugin Last Update 20231110
82 Angle [] 0.0
Stab State
BT " CUST Plugin Vers 1.0.1.22
@ sebiou @ sevzou
A o code 311 A Description Service 11|
@ stb 1 00un @ stob 2 Down
A Warning Code 0 W Description
Lever State
Movements State .
L L2 L4 15 16
Rot COW [ ] Rot CW o
300
81 UP [ ) BLDOW ®
B2 UP o B20W ® 200
XTI o EXT oUT [ ]
100
1AT A 14T B
0% 0% 0% 0% 0% . ‘
24T A [ ) 24T B ® okt
calibration | | Configuration Devices Factory Test | | Troubleshooting
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E-CLASS pour la gamme de grues : 5-8tm / 9-28tm

E-CLASS Maintenence Bxpired [ ]
Main Uit Sw Vers.
Input State Output State  Led State P1 Max [bar] 50,0
@ oreess (euron) @ Q ) . 100% PL Current [bar] 986 CUST PrjLast Update 20231110
Stabilizer Enabled - s
Test Equipment Q ®m= Q Power CUST Plugin Last Update 20231110
B2 Angle [*] 0.0
EEDEETR B1 Angle [°] 0.0
CUST Plugin Vers 1.0.1.22
® sooroun @ sobzoun Rot Angle [¢] 0.0
@ sib100un @ sib2o0un A Aerm Code a1 A Description Can bus
Lever State A viarning Code 0 W Description
51 2 L3 L4 L5 L6 7 Movements State 00
Rot COW ] Rot €W o
300
BLUP [ ] BLDW [ ]
B2 UP o B2 DW [ ] 200
EXT IN EXT OUT
o L4 .
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% fhrrd ® T8 ®
24T A [ ) 24T B [ ] N
Calibration Configuration Devices Factory Test | Troubleshooting
P-CLASS pour la gamme grue : 9-28tm avec MIDAC
P-CLASS Maintenence Expired o
Main Unit Sw Vers.
Input State Output State  Led State P1 Max [bar] 0,1
. Bypass (Button) ' EV Crane O 90% Q 100% P1 Current [bar] 99.4 CUST Prj Last Update 20231110
. Stabilizer Enabled e 5
@ o Q Power
Test Equipment 3
@ quip! =] — CUST Plugin Last Update 20231110
Stab State B1 Angle [°] 0.0
CUST Plugin Vers 1.0.1.22
0.0 Stab 1 Out [%] 0.0 Stab 2 Out [%] Rot Angle [°] 0.0
[ ] Stab 1 Down [ ] Stab 2 Down A #iem code 3 A Description Service 1]
Lever State A Warning code 0 W Description
53 2 13 L4 L5 L6 L7 Movements State 400
Rot CoW [ ] Rot CW [ ]
300
B1UP [ ) B1DW ®
B2 UP o B2 DW o 200
EXT IN o EXT OUT o
100
0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% LA . e .
24T A () 24TB ) 0
Calibration Configuration Devices Factory Test | Troubleshooting
P-CLASS pour la gamme de grues : 9-90tm avec HE154
P-CLASS Maintenence Expired [ ]
Main Unit Sw Vers.
Input State Output State Led State PL Max [bar] 0.0
@ o uton) @ ocene Q 0% . 100% PL Current [bar] 100.2 | CUST PrjLast Update 20231110
@ stovizer enabied ® o PLE% 0.0
Pe CUST Plugin Last Update 20231110
@ st equpment ® Q oner B2 Angle [°] 0.0 2 G
stab State B1 Angle [] ou CUST Plugin Vers 1.01.22
Rot Angle [2] 500.0
0.0 Stab 1 Out [%] 0.0 Stab 2 Out [%]
Al Code 311 A D ti Service 10
® <tab 1 e ® <tab 2 bown A #em coce escription ervice
/\ Warning Cade 63 W Description
Lever State
Movements State 0
S1 S22 S3 S4 L L2 3 4 (&) L6 L7 [E: )
Rot CCW [ ) Rot CW [ )
300
81 UP [ ] 81 DW [ )
B2 UP [ ] B2 DW [ ] 00
BT [ ) EXT oUT o
100
1AT A 1AT B
0% 123 123 123 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 123 0% . .
24T A [ ] 24T B [ ] of
Calibration Configuration Devices Factory Test Troubleshooting
7844773-00 02/24 B.2
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INDICATEURS

DESCRIPTIONS

Input State
. Bypass (Button)
. Stab. Enabled

® =

LED non active.
LED non active.

Si OFF la grue est active : la pression a I'entrée du distr. dépasse un seuil donné.

Output State
. EV Crane

® cvstb
® o

Etat de I'électrovanne du distributeur de la grue.

Si ON, tous les mouvements de la grue sont autorisés.

Etat de I'électrovanne du distributeur des stabilisateurs.

Si ON, tous les mouvements des stabilisateurs sont autorisés.
Etat de |'électrovanne auxiliaire OTE.

Si ON la grue peut étre utilisée.

Led State

® w00%

Si ON, "P1 Current" dépasse 90%/100% de "P1 Max"

Si ON, la grue est activée et connectée.

Stab State
Stab 1 Out

Stab 1 Down
Stab 2 Out
Stab 2 Down
Stab 1 Out [%]
Stab 2 Out [%]

Si ON, la tige stabilisatrice 1 est entierement étendue (pour A/E-Class)
Si ON, le pied stabilisateur 1 est au sol

Si ON, la tige stabilisatrice 2 est entierement étendue (pour A/E-Class)
Si ON, le pied stabilisateur 2 est au sol

Extension de la tige stabilisatrice 1 en pourcentage (pour P-Class)
Extension de la tige stabilisatrice 2 en pourcentage (pour P-Class)

Lever State

Indicateurs a barres montrant les déplacements des leviers.
S1...S4: Leviers du distributeur des stabilisateurs
L1...L9: Leviers du distributeur de la grue

Maintenance expired .

Si ON, la maintenance programmée est requise.

Main Unit Sw Vers.

Version actuelle du logiciel de I'unité de contréle principale.

P1 Max [bar]

Pression limite du vérin ler bras, qui dépend de la configuration de stabilisation et
de I'angle de rotation.

P1 Current [bar]

Pression actuelle détectée dans le vérin 1er bras.

P1 % Rapport entre « P1 Current » et « P1 Max », exprimé en pourcentage

B2 Angle [°] Angle d'inclinaison actuel du 2éme bras par rapport a I'horizontale

B1 Angle [°] Angle d'inclinaison actuel du ler bras par rapport a I'horizontale

Rot Angle [°] IAngle de rotation actuel mgsu_ré entlre la direction du point mort et I'axe du bras de
a grue dans le sens des aiguilles d'une montre

A Alarm Code Code de l'alarme en cours

/_\ Warning Code

Code de l'alerte en cours

A Description

Description de I'alarme en cours

W Description

Description de 'alerte en cours

Movements State

Indicateurs de signaux logiques de I'état des mouvements lors de I'actionnement
d'un levier

7844773-00 02/24
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| Diagramme de pression | Diagramme des pressions P1 et PJ en fonction du temps (voir ci-dessous). |

400 -
| first:MDP_5_CPUQ (UNIT_14):80 PressB1_Act;WORDM: 160:2 |
300 [
200 |
100 F
0 1 1 1 1 1 1
330 395 400 405 410 415
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B.2 CALIBRAGES

Cette section vous permet de calibrer la stabilité et les capteurs.

Stability Calibration
Stability Load Diagram
Calibration Report
Dynamic Test Mode

Static Test Load

BOUTONS

DESCRIPTIONS

Il quitte le calibrage.

B.2.1 CALIBRAGE DE LA STABILITE

L'Annexe D décrit la procédure a suivre pour effectuer le calibrage de la stabilité.

7844773-00 02/24
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B.2.2 DIAGRAMMES DE CHARGE DE STABILITE

Cette fonction n'est pas encore disponible.

Cette section vous permet d'imprimer les résultats du calibrage de la stabilité dans un fichier PDF.
Vous devez d’abord sélectionner trois charges a tracer sur les diagrammes.

@ Select the 3 loads to be plotted for the crane without jib

Load 1 Load 2 Load 3

2010 -
oot | ersw

BOUTONS DESCRIPTIONS

Il quitte la section.

Ignorez la section « Diagrammes de charge de stabilité » et accédez

Go to Report directement au « Rapport de calibrage ». Vous pouvez également accéder au
rapport immédiatement apreés le calibrage de la stabilité.
Next Step Se la gru é dotata di jib, ripropone questa pagina per selezionare i carichi del

jib, altrimenti passa direttamente alla pagina di Configurazione Stabilizzatori.

Grace a la page « Configuration des stabilisateurs », il est possible de choisir les configurations des
stabilisateurs en fonction desquelles calculer et imprimer les diagrammes de charge de stabilité. Les
configurations disponibles dépendent de la configuration réelle de la grue. Par exemple :

1. AJ/E-CLASS SANS STABILISATEURS EXTRA
. Stabilizers Configuration to be plotted

Print all 3 possible Stabilizers Configurations

Crane Stabs 100%
Add Stabilizers Configuration Defined

[] CRANESTABS: OFF EXTRA STABS: OFF F: OFF R: OFF
[ CRANESTABS: 0% EXTRA STABS: OFF F: OFF R: OFF
[ CRANE STABS: 100% EXTRA STABS: OFF F: OFF R: OFF

Stabilizers
Configurations
Selected

Print Selected Diagrams
Exit Go to Report
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2. E-CLASS AVEC STABILISATEURS EXTRA

. Stabilizers Configuration to be plotted

Print all 5 possible Stabilizers Configurations

Crane Stabs 100%
Extra Stabs 100%
Add Stabilizers Configuration Defined

[] CRANE STABS: OFF EXTRA STABS: OFF F: OFF R: OFF
[] CRANE STABS: 0% EXTRA STABS: 0% F: OFF R: OFF
[[] CRANE STABS: 0% EXTRA STABS: 100% F: OFF R: OFF
[] CRANE STABS: 100% EXTRA STABS: 0% F: OFF R: OFF
Stabilizers [ CRANE STABS: 100% EXTRA STABS: 100% F: OFF R: OFF
Configurations
Selected

Print Selected Diagrams

Exit Go to Report

3. P-CLASS AVEC STABILISATEURS EXTRA ON/OFF

. Stabilizers Configuration to be plotted

Print all 16 possible Stabilizers Configurations

Extra Stabs 100%
Add Stabilizers Configuration Defined

[] CRANE STABS: OFF EXTRA STABS: OFF F: OFF R: OFF
[ CRANE STABS: 0% EXTRA STABS: 0% F: OFF R: OFF
[] CRANE STABS: 25% EXTRA STABS: 0% F: OFF R: OFF
[] CRANE STABS: 50% EXTRA STABS: 0% F: OFF R: OFF

Stabilizers [] CRANE STABS: 75% EXTRA STABS: 100% F: OFF R: OFF
Configurations | ] CRANE STABS: 100% EXTRA STABS: 100% F: OFF R OFF
Selected

Print Selected Diagrams
Exit Go to Report

7844773-00 02/24 B.7
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4. P-CLASS AVEC STABILISATEURS EXTRA PROPORTIONNELS

. Stabilizers Configuration to be plotted

Print all 31 possible Stabilizers Configurations

Add Stabilizers Configuration Defined

[] CRANE STABS: OFF EXTRA STABS: OFF F: OFF R: OFF
[} CRANE STABS: 0% EXTRASTABS: 0% F: OFF R: OFF

[ CRANE STABS: 25% EXTRA STABS: 25% F: OFF R: OFF
[] CRANE STABS: 50% EXTRASTABS: 50% F: OFF R: OFF

Stabilizers [] CRANE STABS: 75% EXTRA STABS: 75% F: OFF R: OFF
Configurations | ] CRANE STABS: 100% EXTRA STABS: 100% F: OFF R: OFF
Selected

Print Selected Diagrams
Exit Go to Report

5. P-CLASS AVEC STABILISATEURS AVANT

. Stabilizers Configuration to be plotted

————————————————— Select wished stabilizers configurations --------------—-
Extra Stabs 25% 50% 75%
Front Stabs

[ CRANE STABS: OFF EXTRA STABS: OFF F: OFF R: OFF
[] CRANE STABS: 0% EXTRA STABS: 0% F: ON R: OFF

[ CRANE STABS: 25% EXTRA STABS: 25% F: ON R: OFF
[ CRANE STABS: 50% EXTRA STABS: 50% F: ON R OFF

Stabilizers [] CRANE STABS: 75% EXTRA STABS: 75% F: ON R: OFF
Configurations | (] CRANE STABS: 100% EXTRA STABS: 100% F: ON R: OFF
Selected

Print Selected Diagrams

Exit Go to Report
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6. P-CLASS AVEC STABILISATEURS ARRERE

. Stabilizers Configuration to be plotted

fffffffffffffffff Select wished stabilizers configurations ——-—--—-—-—-—-—
Crane Stabs 75%

Front Stabs On Ground Rear Stab

Add Stabilizers Configuration Defined

[] CRANE STABS: OFF EXTRA STABS: OFF F: OFF R: OFF
[ CRANE STABS: 0% EXTRA STABS: 0% F: ON R: ON
[] CRANE STABS: 25% EXTRA STABS: 25% F: ON R: ON
[ CRANE STABS: 50% EXTRA STABS: 50% F: ON R: ON

Stabilizers [ CRANE STABS: 75% EXTRA STABS: 73% F: ON R: ON
Configurations | ] CRANE STABS: 100% EXTRA STABS: 100% F: ON R: ON
Selected

Print Selected Diagrams
Exit Go to Report

7. P-CLASS AVEC STABILISATEURS ARRIERE EXTENDABLES

. Stabilizers Configuration to be plotted

Print all 81 possible Stabilizers Configurations

————————————————— Select wished stabilizers configurations --------—----—---—-

Front Stabs On Ground RECIgS il On Ground

[] CRANE STABS: OFF EXTRASTABS: OFF F: OFF R: OFF
[] CRANE STABS: 0% EXTRA STABS: 0% F: ON R: 100%

[] CRANE STABS: 25% EXTRA STABS: 25% F: ON R: 100%
[ CRANE STABS: 50% EXTRA STABS: 50% F: ON R: 100%

Stabilizers [] CRANE STABS: 75% EXTRA STABS: 75% F: ON R: 100%
Configurations | CRANE STABS: 100% EXTRA STABS: 100% F: ON R: 100%
Selected

Print Selected Diagrams

Exit Go to Report
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BOUTONS DESCRIPTIONS
Il imprime tous les diagrammes sans avoir a choisir les configurations.
Crane Stabs 1l sélectionne la configuration des stabilisateurs de grue.
Extra Stabs Il sélectionne la configuration des stabilisateurs extra.
Front Stabs Il sélectionne la configuration des stabilisateurs avant.
Rear Stabs Il sélectionne la configuration des stabilisateurs arriere.
Il ajoute la configuration définie ci-dessus dans la liste suivante.
Il supprime toutes les configurations sélectionnées de la liste.

Il imprime les diagrammes de charge de stabilité dans un fichier PDF en

fonction des configur_ations’ de §tabi|ité sélecti_onnées ci—_des_sus. Upe fenétre
s'ouvre pour parcourir et sélectionner le dossier de destination, affichant

I'apercu du fichier avant de I'enregistrer.

Il ignore la section « Diagrammes de charge de stabilité » et accede

Go to Report directement au « Rapport de calibrage ». Cette section est accessible aussi
immédiatement apres la procédure de calibrage de la stabilité.
Il ferme la fenétre sans imprimer les diagrammes.

L'image suivante montre les diagrammes de charges de stabilité qui seront imprimés : une page peut
contenir un maximum de 6 diagrammes. Les trois lignes de niveau (violet, vert et rouge) font référence
aux trois charges sélectionnées lors de la premiére étape. Chaque diagramme concerne une
configuration de stabilité particuliere.

Z\?ggg;?l;?eodgfgiwdiﬁé sans préavis 810 117 ’ ” ,a”



MANUEL DE L’INSTALLATEUR
CUST
CALIBRAGES

B.2.3 RAPPORT DE CALIBRAGE
Cette fonction n'est pas encore disponible.
Cette section permet d'imprimer les parametres relatifs au calibrage effectué.

@ Calibration Report

cranemodel  |MODEL

k) 1200

Save Parameters File on Laptop || Print Report

CHAMPS DE TEXTE DESCRIPTIONS
Crane Model Modele de grue a afficher dans le rapport.
TL (kg) Charge d'essai réellement utilisée lors du calibrage de la stabilité.
BOUTONS DESCRIPTIONS
Exit Il ferme la fenétre sans enregistrer et imprimer.
Save Parameters File on Laptop ] enregistre le f|ch|e_r_ (:!es paramétres s'il n’est pas déja enregistré aprés le
calibrage de la stabilité.
Il imprime le rapport au format PDF. Une fenétre s'ouvre pour parcourir et
Print Report sélectionner le dossier de destination, affichant I'apercu du fichier avant de
I'enregistrer.

Le rapport indique la date et les données relatives a la grue, a l'installation et au type de calibrage.

CRANE MODEL: 111 SERIAL NUMBER: 110193
CALIBRATION: FAST TL (kg): 1200
INSTALLATION TYPE (ITN): 2 DATE: 22/11/2023

TRUCK DIMENSIONS AND WEIGHTS

800 mm

8650 mm
6450 mm
2000 mm

1100 kg

= 1200 kg

0 mm

0 mm

Extra Outrigger: WITH EXTRA OUTRIGGER ENCODER
Crane Pasition: BACK CABIN CRANE

Crane Stab. Position: CRANE STABILIZERS TOWARD CABIN
Dead Point Position: DEAD POINT ON CRANE

Extra Qutrigger Connection Position: OPPOSITE CRANE
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B.2.4 MODE D'ESSAI DYNAMIQUE
Cette fonction permet d'effectuer I'Essai Dynamique en augmentent la capacité de charge.

DYNAMIC TEST
ATTENTION:
. . DURING THE DYNAMIC TEST THE
Activate Dynamic Test LIFTING CAPACITY IS INCREASED OF

10%

BOUTONS DESCRIPTIONS
Activate Dynamic Test 1l augmente la capacité de charge de 10 % pour effectuer I'essai dynamique.
Il ferme la fenétre sans augmenter la capacité de charge.

Confirm Il démarre I'essai dynamique.

B.2.5 CHARGE POUR ESSAI STATIQUE
Cette section montre les données nécessaires pour effectuer I'essai statique.

STATIC TEST

Current Rotation Angle [°] 0.0

Static Load [Kg] 0

Exit
DONNEES DESCRIPTIONS
Current Rotation Angle [°] Angle de rotation actuel de la grue.
. Charge a appliquer a la derniere extension hydraulique lors de I'essai statique,
Staticlfoad]IKg] en fonction de I'angle de rotation actuel.
Exit Il quitte la fonction.
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B.2.6 REGLAGE AUTOMATIQUE PRESSION GRUE AU REPOS
Cette section vous permet de régler la pression limite en dessous de laquelle la grue est considérée

comme déchargée.

i cust

Crane Rest Pressure Autosetting

Imaze

Tt BEe d=finad

- CRAME WITHOUT LOAD ATTACHED, IN CASE OF JIB OR SPECIAL TOOL ATTACH IT TO THE CRANE.
- OPEN THE CRANE AND PLACE IT IN USUAL REST POSITION (WHETHER FOLDED OR OVER. THE TRAILER).

-PRESS "SET VALUE™

Current Value Mew Value
Set Value
|2 |

[s0.0

DONNEES DESCRIPTIONS

P1 Pression actuelle dans le vérin ler bras.

Pression limite actuelle pour la grue repliée en position de repos.
New Value E\lzog\ﬁ"l%)pressmn limite pour la grue repliée en position de repos

Current Value

BOUTONS DESCRIPTIONS

Set Value Il régle et enregistre la nouvelle pression limite pour la grue repliée en position
de repos.

Il quitte la fonction.

o 1 FErrIry
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B.2.7 CALIBRAGE DE LA ROTATION
Cette section vous permet de régler le capteur de rotation (E/P-Class) aux angles 0° et 360°.

{ HYVA Sistema E ? X

Rotation Calibration

BOUTONS DESCRIPTIONS

Il sélectionne I'angle de rotation & régler (0° / 360°).

Pour les grues a crémaillere, il est nécessaire de réinitialiser les deux angles.
Pour les grues avec couronne d'orientation, il est nécessaire de réinitialiser
uniguement 0°.

ge -
“ Il réinitialise I'angle de rotation actuel comme référence.

Save Il enregistre les parametres.

m Il retourne & la fenétre précédente.

B.2.8 CALIBRAGE DES ENCODEURS DES STABILISATEURS

Cette section vous permet de régler les encodeurs des tiges stabilisatrices (P-Class) a l'ouverture de
0 % et 100 %.

[ HYVA Sistema E ? X

Stabilizer Encoder Calibration

BOUTONS DESCRIPTIONS

Il sélectionne I'ouverture a réinitialiser (0 % - 100 %).
0% = Dans le cas de stabilisateurs pivotants, il est possible de modifier 0 % en raison
de I'espace limité sous-chassis.

EMC 1 v Il sélectionne I'encodeur a réinitialiser (ENC 1/2/3/4).
“ Il réinitialise I'ouverture de I'encodeur sélectionné a I'ouverture actuelle.
Save Il enregistre les paramétres.

m Il retourne & la fenétre précédente.
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B.3 CONFIGURATIONS

B.3.1 CONFIGURATION DE LA GRUE

Cette page permet a l'installateur de modifier les principaux parameétres de configuration.
Pour plus de clarté nous diviserons la fenétre en 3 parties :

- Coté gauche

- Coté droit

- Bas

- CONFIGURATION DE LA GRUE : COTE GAUCHE

Parameters
Crane Rest Limit [bar] 54.5
i Enable Rotation Control Rack/pinion rotatio
Installation Type Number ITN 3
HMI Type Canviews =
Max Rot Angle CCW [°]
Radio Selection Scanreco basic, mini or G2B *
Extra Functions Mot present ~ Mayx Rot Angle Cw [°] 390.6
Select Distributor Danfoss canbus -
Enable Load Cell [] Enabled Slow down Rot Angle CCW [7]
Press Correction P1 Down 1 [bar] Down 2 [bar]
Slow down Rot Angle CW [°] |35.0
Press Correction P1 Up 1 [bar] Up 2 [bar]

Les descriptions des paramétres sont présentées sur la page suivante.
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PARAMETRES

DESCRIPTIONS

Crane Rest Limit [bar]

Pression limite du vérin ler bras.
Si P1 est inférieur a cette limite, la grue est considérée comme déchargée.

Installation Type Number ITN

Numeéro identifiant l'installation de la grue.
Valeur fixe : elle doit étre définie lors du calibrage de la stabilité.

HMI Type

Il définit le type de panneau de commande principal. Les panneaux disponibles
sont répertoriés dans la liste :
LED Panel

Tera7
2x LedPanel
Canview4 + LedPanel
2x Canview4

Tera7 + LedPanel
Tera7 + Canview4

Radio Selection

Il définit le type de commande radio. Les commandes radio disponibles sont
répertoriées dans la liste :
Mot present or Hetronic SH
Hetronic BMS2 or basic
Scanreco basic,_mini or G2

Hetronic Graphic

Extra Functions

Définit le nombre d'activations supplémentaires. Les numéros disponibles sont
répertoriés dans la liste :
Not present

1 element
2 elements

Select Distributor

1l définit le distributeur de la grue. Les distributeurs disponibles sont répertoriés
dans la liste :

Hydrocontrol SDM110

Bosch

Hawe

Hydrocontrol SD4
Danfoss manual
Danfoss canbus

Enable Load Cell

Il active la communication CAN-Bus avec la cellule de charge.

Press Correction P1 Down

Correction de pression a appliquer lors de la fermeture du vérin 1er bras.
La case de gauche (1) est 'augmentation pour des pressions proches de zéro.
La case de droite (2) est 'augmentation pour les pressions proches du nominal.

Press Correction P1 Up

Correction de pression a appliquer lors de I'ouverture du vérin ler bras.
La case de gauche (1) est 'augmentation pour des pressions proches de zéro.
La case de droite (2) est 'augmentation pour les pressions proches du nominal.

Enable Rotation Control

Les valeurs disponibles sont répertoriées dans la liste :
Mo rotation sensor - Stabilizers on/off
Rack/pinion rotation - Stabilizers on/off
Rack/pinion rotation - Stabilizers proporitonal
Endless rotation - Stabilizers proporitonal

Max Rot Angle CCW [°]

Angle de bloc de rotation dans le sens inverse des aiguilles d'une montre, di
au fin de course ou au calibrage de la stabilité.

Max Rot Angle CW [°]

Angle de bloc de rotation dans le sens des aiguilles d'une montre, di au fin de
course ou au calibrage de la stabilité.

Slow down Rot Angle CCW [°]

Angle de l'arc de travail adjacent au bloc de rotation dans le sens inverse des
aiguilles d'une montre, ot la vitesse de rotation est réduite.

Slow down Rot Angle CW [°]

Angle de l'arc de travail adjacent au bloc de rotation dans le sens des aiguilles
d'une montre, ou la vitesse de rotation est réduite.

7844773-00 02/24
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.
- CONFIGURATION DE LA GRUE : COTE DROIT

Slow down B1 angle [°]

o
paxiiangblic] 87.6 Slow down Bl speed [%]
Slow down B2 relative angle [°]
Max B2 Angle [°] 14.0
Slow down B2 speed [%]
Enable Jib [ Enabled Max BJ relative angle [°] 79.6

Slow down BJ relative angle [°] -20.0

Press Correction P1 Down 1 [bar] 0.0 Down 2 [bar] 20.0 | gjour down B speed [%)] 10

BJ Vertical limit [°]
Press Correction FJ Up 1 [bar] 0.0 Up 2 [bar] 20.0
SafeOpen Counter B2 [s]

Enable Winch Rotzler - SafeOpen A2max [°]

SafeOpen Almin [°]

PARAMETRES DESCRIPTIONS

Angle d'inclinaison maxi du 1er bras par rapport a I'horizontale.

Dans le cas des grues T, cette valeur doit étre fixée égale a B2.

Angle relatif mini entre le ler bras et le 2éeme bras (A1-A2, peut étre < 0°).

Pour les grues T : angle d'inclinaison maxi du bras par rapport a I'horizontale.
Enable Jib Active/désactive le bras jib.

Correction de pression a appliquer lors de la fermeture du vérin bras jib.

Press Correction PJ Down [bar] | La case de gauche (1) est 'augmentation pour des pressions proches de zéro.
La case de droite (2) est I'augmentation pour les pressions proches du nominal.
Correction de pression a appliquer lors de I'ouverture du vérin bras jib.

Press Correction P1 Up [bar] La case de gauche (1) est 'augmentation pour des pressions proches de zéro.
La case de droite (2) est I'augmentation pour les pressions proches du nominal.
Il active le treuil. Les treuils disponibles sont répertoriés dans la liste :

Max B1 angle [°]

Max B2 angle [°]

i
Enable Winch (Bearer
Angle d'avance du 1er bras sous lequel la vitesse du vérin ler bras est réduite.
Slow down B1 angle [°] Le ralentissement commence lorsque :
Al = Max B1 angle - Slow down B1 angle
Slow down B1 speed [%] Vitesse % du vérin ler bras atteinte proportionnellement au Max B1 angle (¥).

Angle d'avance du 2éme bras (toujours < 0°) a partir duquel la vitesse du vérin
Slow down B2 relative angle [°] | 2éme bras est réduite. Le ralentissement commence lorsque :
A2 = Al - (Max B2 angle - Slow down B2 angle)

Slow down B2 speed [%] Vitesse % du vérin 2éme bras atteinte proportionnellement au Max B2 angle (*).

Max BJ relative angle [°] Angle relatif maxi entre le 2éme bras et le bras jib (A2-AJ, peut étre < 0°).

Angle d'avance du bras jib (toujours < 0°) & partir duquel la vitesse du vérin bras
Slow down BJ relative angle [°] | jib est réduite. Le ralentissement commence lorsque :

AJ = A2 - (Max BJ relative angle - Slow down BJ relative angle)

Vitesse % du vérin bras jib atteinte proportionnellement au Max BJ relative
angle (*).

BJ Vertical limit [°] Angle d'inclinaison maxi du bras jib par rapport a I'horizontale.

Temps utile pour la fermeture du 2éme bras pendant lequel la fonction
SafeOpen reste active. Pour les grues T, cette valeur n'est pas prise en compte.
SafeOpen A2max [°] Angle A2 sous lequel la fonction SafeOpen est active.

Slow down BJ speed [%]

SafeOpen Counter B2 [s]

SafeOpen Almin [°] Angle Al (=B1) a partir duquel la fonction SafeOpen est active.

(*) : uniquement disponible avec le distributeur Danfoss CAN-Bus.
Al, A2 et AJ sont les angles d'inclinaison respectivement du 1er bras, 2éme bras et bras jib par rapport a I'horizontale.
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- CONFIGURATION DE LA GRUE : BAS
BOUTONS DESCRIPTIONS

Apol Il applique les paramétres au systéme.
PRl Toutes les modifications seront perdues lorsque la grue est éteinte.

Il écrase les paramétres dans I'unité de commande principale.
Save Parameters Toutes les modifications sont enregistrées et seront conservées au prochain
redémarrage de la grue.

Back Il ferme la fenétre sans enregistrer les modifications.
Speed Settings N/A
Maintenance Il ouvre le registre d'entretien (voir B.3.2).
N/A
Load Chart Il affiche le tableau des charges et autres parametres de la grue (voir B.3.3).

Ouvre la page d'appairage des leviers de grue avec les leviers de commande
radio (voir B.3.4).

Ouvre la page d'appairage des leviers de stabilisateurs avec les leviers de
commande radio (voir B.3.5).

Levers crane distributorradio

Levers stabilizers distributorradio
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B.3.2 ENTRETIEN

Cette fonction n'est pas encore disponible.

Cette section vous permettra d'enregistrer I'entretien effectué et de supprimer l'alarme de demande
d'entretien sur le panneau de commande.

Maintenance

1o 24/12/2021 10 24/12/2021

oo | 24/12/2021 0  24/12/2021
Crane Maintenance Winch Maintenance

[ s00 24/12/2021 500 24/12/2021

[ xoo00 | 24/12/2021 [ x0000  24/12/2021

1o 24/12/2021 10 24/12/2021

100 | 24/12/2021 100  24/12/2021
Jib Maintenance Grab Maintenance

Osoo |24/12/2021 [Os00  24/12/2021

[Jxo000 |24/12/2021 [Jxo000 24/12/2021

Save
Back
BOUTONS DESCRIPTIONS
ISave Maintenance| Il enregistre I'entretien effectué.
Back Il retourne & la fenétre précédente.
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B.3.3 TABLEAU DES CHARGES

Cette section affiche les données suivantes :

- portées et charges nominales du diagramme de charge en UM.

- données nécessaires au calibrage de la stabilité (centre de gravité, charge d'essai)
- données utilisées pour la représentation graphique du diagramme DLD.

e "Show Crane + Jib Data" décoché

. (] Show Crane + Jb data
Load Chart Crane Centre of gravity Crane
Length NOext [cm] 408 Load NOext [kg) 1820 Length 10ext [cm) O Load 10ext (kg) Ghgl (465
X 1650
Length 1ext [cm] 565 Losd 10t (kg] 1270 Length 11ext [cm) Load 112 [kg) et
Xp (mm) 8760
Length 2ext [om] 720 Load 2ext [kg] 965 Length 12ext [cm] Load 12ext [kg) TLlkg) 981
Length 3ext [cm] 876 Load Jext (kg] 785 Length 13ext [cm) Load 13ext [kg) Z(mm) 21
Length 4ext [om] 0 load4ext [kg) © Length 14ext [om) Load 14ext [kg)
Length Sext [cm] 0 Load Sext [kg] O Length 15ext [om) Load 15ext [kg)
Length 6ext [cm] 0 Load 6t [kg) © Length 16ext [om) Load 16ext [kg)
Length 7ext [om] 0 Load 7ext [kg] © Length 17ext [om) Load 17ext [kg) DLD Chart
Length 8ext [cm] 0 Load Sext [kg] O Length 18ext [cm) Load 18ext [kg) Max Radus [m] |10
Grid Step [m) 2
Length 9ext [cm] 0 Load 9ext [kg] O Length 19ext [om] 0 Load 19ext [kg)
Badk
e "Show Crane +Jib Data" coché
. ] Show Crane + Jib data
Load Chart Crane + Jib Centre of gravity Crane + Jib|
Length NOext [cm] 408 Load NOext [kg] 1820 Length 10ext [om] O Load 10ext [kg) Glg) 465
Xg [mm] 3650
Length 10 [om] 565 Load 1ext [kg) 1270 Length 11ext [om) Load 11ext [kg]
Xp [mm] 8760
Length 2ext [em) 720 Load 2ext [kg] 965 Length 12ext [cm) Load 12ext [kg) TLig) 98
Length 3ext [om] 876 Load 3ext [kg] 785 Length 13ext [om) Load 13ext [kg) Z[mm) 21
Length 4t [am] O oad4ext[kg] 0 Length 14ext [com] Load 14ext [kg)
Length Sext [om] © Load Sext [kg] O Length 15ext [om] Load 15ext [kg)
Length 6ot [om]  © oadsext[kg] 0 Length 16ext [om) Load 16ext [kg)
Length 7ext [om]  © Losd 7ext [kg] © Length 17ext [cm) Load 17ext [kg) DLD Chart
Length 8ext[cm]  © Loadsext[kg] © Length 18ext [cm] Load 18ext [kg) Max Radius [(m] 10
Grid Step [m] 2
Length 9ext [am] O Losd 9ext [kg] 0 Length 19ext [cm] © Load 19ext [kg]
Bak

Les descriptions des données sont rapportées sur la page suivante.
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DONNEES DESCRIPTIONS
Length NOext [cm] Portée du crochet fixe.
Length N ext [cm] Portée de la Nieme extension avec bras en position horizontale (*)
Load NOext [kg] Charge nominale au crochet fixe.
Load N ext [kg] Charge nominale de la Niéme extension (*)
G [kg] Poids de I'ensemble bras.
Xg [mm] Distance entre |'axe de rotation et le centre de gravité de I'ensemble bras, avec
9 extensions entiérement déployées en position horizontale.
Xp [mm] Distance entre l'axe de rotation et le crochet de la derniére extension, avec le
P bras entierement déployé en position horizontale (portée maxi).
L [kg] Charge d'essai a appliquer sur la derniére extension : elle augmente la
9 pression dans le vérin ler bras suivant la EN12999 pour |'essai de stabilité.
Z [mm] Distance entre I'axe de rotation et le centre de gravité de la grue repliée,
mesurée parallelement a |'axe longitudinal du véhicule.
Max Radius [m] Rayon extérieur de la grille circulaire du diagramme DLD.
Grid Step [m] Distance radiale entre les cercles de grille adjacents du diagramme DLD.

(*) Remarque en cas de "Show Crane + Jib Data" coché

Les premiéres valeurs se réferent aux charges qui peuvent étre levées avec la derniére extension

hydraulique de la grue standard, mais avec le bras jib installé et déchargé : donc dans ce cas :

- Les portées sont les mémes que celles de la grue sans bras jib indiquée dans le diagramme de
capacité en UM.

- Les charges sont les mémes que celles de la grue sans bras jib moins le poids du bras jib.

Au contraire, les valeurs suivantes se réferent aux charges nominales qui peuvent étre soulevées par
la derniére extension du bras jib, en considérant les extensions de la grue standard toujours
entierement déployées : dans ce cas :

- Les portées sont les mémes que celles de la grue avec bras jib indiquées dans le diagramme de

charge en UM.
- Les charges nominales sont les mémes que celles de la grue avec bras jib indiquées dans le
diagramme de charge en UM.
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B.3.4 LEVIERS DISTRIBUTEUR GRUE-RADIO
Cette fonction est uniquement disponible avec le distributeur Danfoss CAN-Bus.

Cette section permet de modifier I'appairage entre les leviers du distributeur de le grue et ceux de

I'émetteur radio.

. LEVERS CRANE DISTRIBUTOR - RADIO

[THIS PAGE ALLOWS TO MANAGE A "
GENERIC LEVER OF THE CRANE'S
DISTRIBUTOR WITH A GENERIC LEVER OF
THE RADIO REMOTE CONTROL.

EVEN IF THE RADIO OR THE CRANE'S
DISTRIBUTOR HAS LESS THAN 8 LEVERS,

IT IS NECESSARY TO SET ALL THE LEVERS.
TO MANAGE ONE DISTRIBUTOR LEVER
WITH MORE THAN ONE RADIO LEVER OR

Distributor Lever 1 Radio Lever 1 B

Distributor Lever 2 Radio Lever 2 4
Distributor Lever 3 Radio Lever 3 i
Distributor Lever 4 Radio Lever 4 =
Distributor Lever 5 Radio Lever 5 i
Distributor Lever 6 Radio Lever 6 &

Distributor Lever 7 Radio Lever 7 =

Distributor Lever 8 Radio Lever 8 B

FLAG TO MANAGE ONE DISTRIBUTOR
LEVER WITH MORE THAN ONE RADIO
LEVER OR MORE THAN OME
DISTRIBUTOR LEVER WITH ONE RADIC
LEVER.

Exit Apply Save

INDICATEURS

DESCRIPTIONS

Distributor Lever N

Numéro qui identifie le levier du distributeur grue (fonction réelle de la grue).

Radio Lever 1 2

Numéro qui identifie le levier appairé de I'émetteur radio.

FLAG TO MANAGE ONE DISTRIBUTOR.
LEVER WITH MORE THAN ONE RADIO
LEVER OR MORE THAN ONE
DISTRIBUTOR LEVER WITH OME RADIO
LEVER

S'il n'est pas coché, I'appairage entre les leviers radio et les leviers du
distributeur doit étre unique (un a un).

BOUTONS DESCRIPTIONS
Exit Il ferme la fenétre sans enregistrer.
Apply Il applique les paramétres au systéme.
Toutes les modifications seront perdues lorsque la grue est éteinte.
Il écrase les paramétres dans 'unité de commande principale.
Save Toutes les modifications sont enregistrées et seront conservées au prochain

redémarrage de la grue.
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B.3.5 LEVIERS DISTRIBUTEUR STABILISATEURS-RADIO
Cette fonction n'est disponible gu'avec les stabilisateurs radiocommandés.
Cette section permet de modifier I'appairage entre les leviers du distributeur des stabilisateurs et ceux

de I'émetteur radio.

@ LEVERS STABILIZERS DISTRIBUTOR - RADIO

ITHIS PAGE ALLOWS TO MANAGE A GENERIC 2
STABILIZER (BEAM OR FOOT) WITH A GENERIC
LEVER OF THE RADIO REMOTE CONTROL AND
CHANGE ALSO THE DIRECTION

EVEN IF THE RADIO HAS LESS THAN 8 LEVERS OR
THE CRANE IS WITHOUT EXTRA STABILIZERS, IT

IS NECESSARY TO SET ALL THE LEVERS.

TO CHANGE THE DIRECTION OF EACH

STABILIZER (BEAM OR FOOT) IT IS POSSIBLE TO
TICK THE CORRFSPONDING FL AG

v
Distributor Lever 1
Distributor Lever 2
Distributor Lever 3
Distributor Lever 4
Distributor Lever 5
Distributor Lever 6
Distributor Lever 7
Distributor Lever 8

[ Beam Stabilizer 1 Inv [ Beam Stabilizer 3 Inv
[ Foot Stabilizer 1 Inv [ Foot Stabilizer 3 Inv
[ Beam Stabilizer 2 Inv [] Beam Stabilizer 4 Inv
[ Foot Stabilizer 2 Inv O FootStabilizer 4 Inv

Exit Apply Save

INDICATEURS DESCRIPTIONS
Distributor Lever N Numéro qui identifie le levier du distributeur des stabilisateurs (fonction réelle
des stabilisateurs).
Radio Lever 1 = Numéro qui identifie le levier appairé de I'‘émetteur radio.
[0 Beam Stabilizer Inv S'il est coché, le mouvement de la tige stabilisatrice concernée est inversé.
1 Foot Stabilizer Inv S'il est coché, le mouvement du pied stabilisateur concerné est inversé.
BOUTONS DESCRIPTIONS
Exit Il ferme la fenétre sans enregistrer.
Apply Il applique les paramétres au systéme.
Toutes les modifications seront perdues lorsque la grue est éteinte.
Il écrase les paramétres dans I'unité de commande principale.
Save Toutes les modifications sont enregistrées et seront conservées au prochain
redémarrage de la grue.

N
[N}

1 FErrIry
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B.4 DISPOSITIFS

B.4.1 CHARGEMENT DES PARAMETRES ET DU FIRMWARE

Cette section vous permet de télécharger le firmware mis & jour sur tous les dispositifs et de
sauvegarder/charger le fichier des paramétres, ainsi que de télécharger les données du registre
d'événements.

Param / Firmware Loading

Name CPU Number Node Id MDS Unit Connection Status
first|OCORE_1_1 (UNIT_1) 0 0x01 1
firstIOCORE_1_2 (UNIT_2) 0 0x02 2
first:MDP_HAWEDNF_CPUD (UNIT 12) 0 (x0c 12
first: MDP_HAWEDNF_CPUT (UNIT_11) 1 Oxdb 1
firstMDP_S_CPUO (UNIT_14) 0 Cwle 14
first:MDP_S_CPU1 (UNIT_13) 1 O 13

Device |- Device - ¥ | SW Version

Operations

@ Save Params

() Load Params

() Load SW Application
O Sawve Event Log

(O) Show Event Log

File Path

Browse

Start Operation

o

%

System messages

Other Devices

La liste affiche les dispositifs connectés a la ligne CAN-Bus.

FONCTIONS DESCRIPTIONS
o = Il sélectionr]_e le dispositif.
Pour plus d'informations, consultez C.3.
SW Version Il affiche la version actuelle du dispositif.

Save Params

Load Params

Load SW Application
Save Event Log
Show Event Log

OCOO®

Il charge le fichier de paramétres du dispositif sélectionné a I'ordinateur.
Il charge le fichier de paramétres de I'ordinateur au dispositif sélectionné.
Il charge un nouveau logiciel sur le dispositif sélectionné.

N/A

N/A

Browse

Il parcourt et sélectionne le chemin ou charger/enregistrer le fichier.

Start Operation

Il démarre I'opération sélectionnée.

Other Devices

Il ouvre la section "AUTRES DISPOSITIFS" (voir B.4.2) pour configurer les
encodeurs, les modules Danfoss et le panneau LED.

Back

Il quitte la section.

7844773-00 02/24
susceptible d'étre modifié sans préavis
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B.4.2 AUTRES DISPOSITIFS
Cette section vous permet de programmer ou de configurer des dispositifs tiers qui ne font pas partie
de l'architecture de base.

CHOOSE THE DEVICE TYPE

Encoders Stabilizers
Danfoss Module

Led Panel

BOUTONS DESCRIPTIONS

Ereei S aliaas I(Ivccﬁjrv‘;e“la2 sle)ctlon de programmation des encodeurs des stabilisateurs

Danfoss Module 1l ouvre la section de programmation des modules Danfoss (voir B.4.2.2)
Led Panel Il ouvre la section de programmation du panneau LED (voirB.4.2.3)

Back Il retourne a la fenétre précédente.
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B.42.1 PROGRAMMATION DES ENCODEURS STABILISATEURS
Cette section vous permet de programmer de nouveaux encodeurs et de régler & zéro un nouveau
dispositif installé.

Encoder Stabilizer Programming

[THIS PROCEDURE ALLOWS TO PROGRAM THE ENCODER ID, THEN IT IS NECESSARY CALIBRATE 0% AND 100% OF THE
ENCODER IN THE SPECIFIC PAGE. IN CASE OF PROGRAMMING MORE THAN ONE ENCODER, CONNECT ALWAYS ONE NEW
ENCODER AT TIME.

- CONNECT THE NEW ENCODER (BLANK OR ALREADY PROGRAMMED)

- CLICK "CHECK ENCODERS CONNECTED" BUTTON, IN THE LIST WILL BE SHOWN ALL ENCODERS DETECTED ON CANBUS
- IF NEW DEVICE IS DETECTED CHOOSE THE NUMBER OF THE STABILIZER, THEN CLICK ON "PROGRAM ID" BUTTON

- DISCONNECT AND RECONNECT THE ENCODER THEN CLICK AGAIN "CHECK ENCODERS CONNECTED" TO CHECK IF THE
ENCODER HAS THE CORRECT NEW ID.

- IF NEW DEVICE IS NOT DETECTED THERE ARE 2 OPTIONS:

1: THE ENCODER IS NOT BLANK: DISCONNECT ALL THE OTHER ENCODERS (LEAVE ONLY THE NW ENCODER) AND CLICK ON
"CHECK ENCODERS CONNECTED" BUTTON. SELECT THE ENCODER NUMBER THAT IT SHOULD BECOME AND CLICK ON
"PROGRAM ID" BUTTON. DISCONNECT AND RECONNECT THE ENCODER THEN CLICK AGAIN "CHECK ENCODERS
CONNECTED" TO CHECK IF THE ENCODER HAS THE CORRECT NEW ID.

2: THE ENCODER IS NOT CONNECTED OR IT DOESN'T WORK: CHECK THE ENCODER PLUG AND CONNECTIONS, THEN CLICK
AGAIN ON "CHECK ENCODERS CONNECTED" BUTTON.

Check Encoders Connected

Encoder Detected List ~ Program Encoder As
Program Id

Encoder Stabilizer 2
Encoder Stabilizer 3
Encoder Stabilizer 4

Zero Setting
Fully in Beam

B cac | EN |

BOUTONS DESCRIPTIONS
Check Encoders Connected Il scanne le réseau CAN-Bus et détecte les encodeurs connectés.

Affiche les encodeurs connectés. Si un encodeur est déja programmé, il est
marqué d'un numéro de référence, sinon il apparait comme « Nouveau
dispositif ». S'il y a plus d'un nouveau dispositif, une seule ligne apparaitra : les
nouveaux appareils devront donc étre connectés un par un.

Sélectionnez comment l'unité doit étre programmée :

Program Encoder As

Il programme I'encodeur comme indiqué dans la liste de gauche. Aprées avoir
Program Id redémarré I'encodeur, vous pouvez le détecter & nouveau et l'ajouter a la liste
via un nouveau scan.

Sélectionnez I'encodeur qui doit étre réglé a zéro.

Encoder Detected List

ety
Fully in Beam Il régle I'encodeur sélectionné a zéro. Cette fonction ne peut étre utilisée que si
Y les tiges sont entiérement rétractées a l'intérieur de la base de la grue.
Il retourne a la fenétre précédente.
Il quitte la section.
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B.4.2.2 PROGRAMMATION DES MODULES DANFOSS
Questa sezione permette di programmare un modulo Danfoss CX, nuovo o gia programmato.

DANFOSS MODULE PROGRAMMING

[THIS PROCEDURE ALLOWS TO PROGRAM THE DANFOSS MODULE 1D AND NNI (NEIGHBOR 1D). IN CASE OF PROGRAMMING
MORE THAN ONE MODULE, CONNECT ALWAYS ONE NEW MODULE AT TIME.

NOTE: IF THE MODULE 1S MOUNTED ON THE DISTRIBUTOR, DISCONNECT ALL THE OTHER MODULES TO AVOID THAT THEY
WILL BE ERASED.

1: SELECT IF THE MODULE IS MOUNTED ON CRANE'S DISTRIBUTOR AND CONNECTED TO MAIN CONTROL UNIT OR IF IT IS
A MODULE STAND ALONE CONNECTED DIRECTLY TO THE LAPTOP;
2: SELECT THE CONFIGURATION OF THE DISTRIBUTOR WHERE THE MODULE 15 MOUNTED OR IT WILL BE MOUNTED;

3: SELECT THE MODULE NUMBER (NOT THE LEVER NUMBER) AS SHOWN IN THE DISTRIBUTOR'S PICTURE;
4: CLICK ON "PROGRAM MODULE ID AND NEIGHBOR ID" BUTTON TO PROGRAM COMPLETELY THE MODULE,

Where the Module is Mounted
ol
(e TOP VIEW

M OO0 O

™ m an

Wodule Modle Wodule || Moo (| ot || tdadie | Modute
9 1 0 i 3 7 1

Towrl Lowz . Lowd Lowd Lews LowG Lew?  wwd  Lewd  Lew
Fo) (PVSK)

Select Module to be Programmed

FONCTIONS DESCRIPTIONS

Il définit si le module est démonté ou monté sur un distributeur complet.
N CRANE'S DISTRIBUTOR CONNECTED TO MAIN CONTROL UNIT

Where the Module is mounted

La liste n'est active que si le nouveau module est démonté.
Il définit la configuration du distributeur sur lequel le module est monté.

T-CRANE + WINCH (2)

T-CRANE + 1 EXTRA FUNCTION (3)

T-CRANE + 2 EXTRA FUNCTIONS (4)

T-CRANE + WINCH + 1 EXTRA FUNCTION (5)
T-CRANE + WINCH + 2 EXTRA FUNCTIONS (6)
CRANE (7)

Define Distributor Configuration | [SEiE it

CRANE + JIB + WINCH (9)

CRANE + JIB + 1 EXTRA FUNCTION (10)

CRANE + JIB + 2 EXTRA FUNCTIONS (11)

CRANE + JIB + WINCH + 1 EXTRA FUNCTION (12)
CRANE + JIB + WINCH + 2 EXTRA FUNCTIONS (13)
CRANE + WINCH (19)

CRANE + 1 EXTRA FUNCTION (15)

CRANE + 2 EXTRA FUNCTIONS (16)

CRANE + WINCH + 1 EXTRA FUNCTION (17)
CRANE + WINCH + 2 EXTRA FUNCTIONS (18)

Il sélectionne le numéro du module, en fonction de I''mage « TOP VIEW ».

Select Module to be programmed

Il programme le module sélectionné ci-dessus.
Remarque : si tout le distributeur est connecté, tous les modules seront
reprogrammés a la méme adresse ; avant de cliquer sur ce bouton, assurez-
vous que seul le module a reprogrammer est connecté !

Il retourne a la fenétre précédente.

Il quitte la section.
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B.4.2.3 PROGRAMMATION DU PANNEAU LED

Cette section permet de reprogrammer I'ID d'un panneau LED : cette opération est nécessaire lorsqu'il
faut remplacer un panneau LED auxiliaire et que le panneau principal est également un panneau
LED : dans ce cas il faut reprogrammer le panneau comme « LED PANEL 2 ».

LED PANEL ID PROGRAMMING

Led Panel List Program Led Panel as
LED PANEL 1 LEDPANEL2 =

Program Id

FONCTION DESCRIPTION

Led Panel List Il affiche les panneaux LED connectés.
Il sélectionne comment le panneau doit étre reprogrammé.

Program Led Panel as LED PANEL 2 B
Program Id Il reprogramme le dispositif sélectionné.

m Il retourne a la fenétre précédente.

Remarque : Par défaut, tous les panneaux de remplacement sont programmés comme panneau
principal : si le panneau principal est un Top Monitor 7, le panneau LED de remplacement n'aura pas
besoin d'étre reprogrammé car il est considéré comme un panneau principal.
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Cette section montre les signaux électriques des capteurs.

Stabilizers Levers Sensors
. Stab 1NC Q Stab 1NO Lever S1ADC Press 1A ADC
Lever 52 ADC
. Stab 2NC . Stab 21O Press 1B ADC
Le S3ADC
. Stab 3NC . Stab 3NO e
Lever 54 ADC Angle 14 ADC
. Stab 4NC . Stab 4NO
Lever L1 ADC Angle 18 ADC
Lever L2 ADC
Angle 24 ADC
Lever L3 ADC
Angle 28 ADC
Lever L4 ADC
Lever L5 ADC Press JA ADC
. Beam 1NC . Beam 1NO
L=rsr OATE Press JB ADC
. Beam 2NC . Beam 2NO
Lever L7 ADC P—
. Beam 3NC . Beam3NO | eyer 15 ADC e
. Beam 4NC Q Beam 4NO  Lever L9 ADC Angle 8 ADC
Radio State
. Radio Selection . Radio EV . Speed reduction . Tower light Amber . Tower light Red
Crane Status
INDICATEUR DESCRIPTIONS
Q Stab 1NC Q Stab 1NO
Q BEDINT Q BEIETY Signaux provenant de capteurs de proximité redondants pour pieds
Q FEDERE Q FEDEET stabilisateurs au sol, normalement fermés (NC) et normalement ouverts (NO).
Q Stab 4NC Q Stab 4NO
Q Beam 1MNC Q Beam 1NO
. Beam 2 NC Q Beam 2 NO Signaux provenant de capteurs de proximité redondants pour les tiges
stabilisatrices entierement étendues, normalement fermés (NC) et
. Beam 3 NC Q Beam 3 NO normalement ouverts (NO).
. Beam 4 MC Q Beam 4 NO
Lever ADC La tension du signal de contrdle du tiroir est entre 0,5V et 4,5V
Press ADC Le courant d'un transducteur de pression redondant est entre 4 mA et 20 mA
Angle ADC Le courant d'un transducteur d'inclinaison redondant est entre 4 mA et 20 mA
@ redio selection Le mode radio est activé
Q Radio EV Signal d'entrée provenant d'un levier radio déplacé (N/A pour CAN-Bus radio)
. Speed reduction Signal de sortie pour réduction de vitesse activée par commande radio (N/A
pour CAN-Bus radio)
. Tower light Amber Signal de sortie pour balise lumineuse orange
. Tower light Red Signal de sortie pour balise lumineuse rouge
Crane Status Paramétre relatif & I'état logique de la machine finie.

Zt?gg;;?t;?eodgfgimdifié sans préavis B2 117 ’”ﬁ’”



MANUEL DE L’INSTALLATEUR
CUST
ANNEXES

I E——
C ANNEXES
C.1 INSTALLATION DE PARTIES DU CUST

Au lieu d'installer toutes les parties du CUST en une seule fois via le fichier d'installation
« CUST_HCE_INSTALLER.bat », vous pouvez installer les différents composants séparément. Cette
annexe explique I'ancienne procédure d'installation qui peut suggérer des moyens de modifier ou de
réinstaller les composants déja installés.

C.1.1 INSTALLATION ET ACTIVATION DU CUST
Suivez les étapes ci-dessous pour installer et activer le CUST.

1. Lancez le fichier d'installation du CUST.

Software CUST » Installation > Components

-

n 3bb.zip

& COBO_TOOLS_KEY_USER.exe
creazione shortcut.txt

E CUST launcher.exe

E CUST launcher

§5) CUST_4.0.2.3_Setup_P.exe

A Un compte avec des droits d'administrateur est requis : demandez a votre support informatique
local.

2. Cliquez sur (Avanti >) & chaque étape.

j?y’ Installazione di CUST

Benvenuti nel programma di
installazione di CUST

CUST 4.0.2.1 sara installato sul computer.

Si consiglia di chiudere tutte le applicazioni attive prima di
procedere.

Premere Avanti per continuare, o Annulla per uscire.

ot
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ﬂl Installazione di CUST —

Selezione della cartella di installazione
Dowve si vuole installare CUST?

CUST sara installato nella seguente cartella.

Per continuare, premere Avanti. Per scegliere un'alira cartella, premere Sfoglia.

C:\Program Files (x86)\COBO\CUST | sroglia...

Sono richiesti almeno 173,7 MB di spazio sul disco.

< ndetr Annull

& Installazione di CUST -

Selezione della cartella nel Menu Avvio/Start
Dove si vuole inserire | collegamenti al programma?

Saranno creati i collegamenti al programma nella seguente cartella del
mmmm  Menu Awio/Start.

Per continuare, premere Avanti. Per selezionare un'altra cartella, premere Sfoglia.

| srogia...

< indetro s
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3. Cliquez sur (Installa).
i

Pronto per installazione

1 programma di installazione & pronto per iniziare l'installazione di CUST sul
computer.

Premere Installa per continuare con linstallazione, o Indietro per rivedere o
maodificare le impostazioni.

Cartella di installazione:
C:\Program Files (x86)\COBO\CUST

Cartella del menu Awio/Start:
COBOACUST

< Indietro Installa Annulla

4. Cliquez sur [ Terminer | (Fine). L'installation est terminée.

Completamento
dell'installazione di CUST

L'installazione di CUST & stata completata con successo.
L'applicazione pud essere eseguita selezionando le relative
icone.

Premere Fine per uscire dall'installazione.
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5. Lancez le logiciel «c COBO_TOOLS_KEY_USER.exe ».

Softy CUST > Install > G

p its

Nome

i3 3bb.zip

& COBO_TOOLS_KEY_USER.exe
| creazione shortcut.txt

B CUSTlauncher.exe

ﬂ CUST launcher

#5 CUST_4.0.2.3 Setup_P.exe

6. Cliquez sur le bouton a trois points E dans le coin supérieur droit.

& COBO ToolsKey for Users v1.0.2 X

1. Select the installed COBO tool...

2. Generate the User Code...

Generate é’*

3. Copy to clipboard and provide the following code to

‘softwaretools@it.cobogroup.net'... e

paste

4. Paste here the activation code received from COBO...

5. Activate the license...
Activate ‘“

7. Continuez la procédure en reprenant du point 15 du paragraphe A.3.
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C.1.2 MISE A JOUR DES PILOTES
Le logiciel CUST fonctionne correctement avec des versions spécifiques des pilotes de Peak USB
(PCAN).

1. Ouvrez le dossier du CUST sur le disque « C:\ », et le sous-dossier « \Drivers ».
2. Installez les trois fichiers de pilote : veuillez continuer méme si les pilotes sont déja installés : si
le message apparait indiquant que des pilotes plus récents sont déja installés, vous pouvez ignorer.

(C) * Programmi (x86) > COBO > CUST > Drivers ~ D 2
~ Nome h Ultima modifica Tipo Dimensione
[£] CAN DONGLE CONFIGURATION.pdf 28/11/2012 09:12 Adobe Acrobat D.. 400 KB
MT_API_V7.04.7800zip 02/08/2018 13.00 WInRAR ZIP archive 19.803 KB
7 PcanDrvexe 13/04/2012 16:24 Applicazione 5.082 KB
rfﬂ PeakOemDrv.exe 27/08/2014 1418 Applicazione 7.561 KB
_FQ PeakOemDrv_2018.exe 02/07/2018 11:35 Applicazione 44.847 KB

3. Vérifiez que la clé USB Peak est correctement activée.
4. Continuez la procédure en reprenant de A.4.

C.1.3 INSTALLATION DE L'APPLICATION DE DEMARRAGE DU CUST
Effectuez la procédure suivante :

1. Copiez le fichier « CUST launcher.exe » situé dans le suivant dossier d'installation du CUST:
« C:\New Electronics EN12999-2020 + CUST\Software CUST\Installation\Components ».

» QuestoPC » 0S(C:) » Mew Electronics EN12999-2020 + CUST > Software CUST » Installation > Companents v )
~
~ MNome Ultima modifica Tipo
o] 3bb.zip )21 16:03 WinRAR ZIP archive
& COBO_TOOLS_KEY_USER.exe 2111:37 Applicazione
\j creazione shortcut.txt 02/10/2023 18:20 Documente di testo
E CUST launcher.exe 26/10/2023 1&:31 Applicazione
P8 cusTlauncher 18:0 Collegamento
5 CUST 4023 Setup_P.exe Applicazione

2. Collez le fichier dans le dossier local « C:\Programs\COBO\CUST ».

(C:) » Programmi (x88) » COBO » CUST
& Nome . Ultima modifica Tipo Dimensione
bearer b, 0:19 Cartella di file
Drivers Cartella di file
log Cartella di file
platforms Cartella di file
resources Cartella di file
[] cru.dat File DAT 1KB
[®] CUST launcher.exe Applicazione 93KB
[] cusT.cont File CONF KB
D Cust.dll Estensione dell'ap... 4,184 KB
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3. Créez un raccourci sur le bureau

CUST B8 add to archive... — O %
m Add to "CUST launcher.rar”
eaziani 2]
i m Compress and email...
LE' x -_I _’:‘_J B8 Compress to *CUST launcher.rar” and email
Fopia  Elimina Rinoming  Muova gk Aggungi alla barra delle applicazioni
in= . careia Ripristing versioni precedenti
Organizza @ PowerlSO 3
o oS0 T Inviz 2 7| & Cartella compressa
Mome Taglis I Desktop (cres collegamenta)
bearer Copia [T} Eﬂt?nuhrﬁo Fax
Drivers Crea collegamento = . . o
log Elimina | Drestinatario posts
platforms Rinomina 9 Dispuihi\ru‘ Eluetooth
resources e %] Decumenti
& CUSTlsuncher.exe Prapfeti B Teambiewer
£ CUSTexe Applicazione &2 Unith DVD RW (D)
18 unins000.exe Applicazione = disegni_pdf_rw [\\192.168.101.50)
] Custdll Ectencione dell'ap.. o SDM (\W192.168.101.207) (G:)
7] ieudts1.dll neione dell'ap. = wl (192.168.101.50) (H)
2 ieuinS1.di rsione dell'ap. = disegni (\\192.168.101.50) (1)
=] icuueSTdil Estensione dell'ap.. 1072 = collaudi officina (Visrv3%app0i) (]

4. Double-cliquez sur l'icbne « CUST launcher.exe » sur le bureau.

® " CUST launcher ? %

Settings

custpatr || 11

pocsfoder [ || .
Plugin path
Timeout (seconds) ]

5. Ce n'est que la premiére fois que vous devez connecter tous les fichiers.
6. Veuillez continuer en reprenant du paragraphe A.5.
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C.2 NUMERO DE TYPE D'INSTALLATION (ITN)

Lors de la commande, il est demandé au client de choisir la position du point mort de rotation et si
I'installation nécessite le montage de stabilisateurs extra.

EDGE LINE PLUS DE 40tm ET CLASSIC LINE : P_S positif

] bp-s ] br-B
STOP
STOP
EDGE LINE DE 9tm A 28tm : P_S négatif
] pop-s ] oP-B
STOP
STOP
ou:
A Direction du point mort de rotation (STOP)
DP-S Point mort vers les tiges stabilisatrices
DP-B Point mort vers le pont tournant
%] Emplacement des leviers de commande principaux (cété colonne)

En fonction de la position du point mort et de la présence/absence de stabilisateurs supplémentaires,
le systéeme est automatiquement capable de définir le parametre ITN et d'autres parametres utiles
(1/2/3/4, A/BIC/D) conformément avec les tableaux de la page suivante.

La valeur ITN actuelle est affichée dans la section « Configuration » (voir B.3.1) et peut étre modifiée
lors du calibrage de la stabilité (voir D.1.3).
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Grues avec P_S positif

DP-S DP-B
1] 2] 3] [4]
STOP sTOP STOP)
1A 21A :
. B2 e B2loA = B1l2A B1
D 4D c3 3D — ca
O S— 7 0
1A e B.3|3A B.A4|4A —— B3|3A B.A
STOP STOP|
1D : 1D :
m €2(2.D g - = €212, ekt C. 1
STOP STOP
o] [10] [11] [12]
LTOP D STOP
1D : 1D 3
m c2 2.D_$—C.l T C1212.D ekt C. 1
STOP STOP

Grues avec P_S négatif

DP-S
1] 2] 3]
2.A 35 B.1|2.A 3% B.1 1A u]
D 3D — ca 4D c3
5] 6] 7] 8]
3A B4| 4A —— B3|3A B4| 4A —— B.3
sTOP sTOP
2.0 —ry . 2 :
= CL11.D e S g C.2 " CL11D o i g C.2
STOP sTOP
o] [10] 1] 12]
sTOP STOP
2.D g — C. 2.0 :
= ° i} R EYp— — C.2 m C11 D e il St .2
sToP sTOP
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Ou:

Points définis par rapport & la géométrie du véhicule :

A :avant du véhicule, cbté gauche

A/B/C/D B : avant du véhicule, c6té droit

C : arriere du véhicule, coté droit

D : arriere du véhicule, coté gauche

Numéros attribués aux stabilisateurs :

1 : stabilisateur de grue du c6té des commandes principales

1/2/3/4 2 : stabilisateur de grue du c6té opposé aux commandes principales

3 : stabilisateur extra depuis lequel on voit le boitier électrique sur le coté gauche de la traverse.
4 : stabilisateur extra depuis lequel on voit le boitier électrique sur le c6té droit de la traverse.

A Direction du point mort de rotation (STOP).
D Emplacement des leviers de commande principaux (cété colonne).
Emplacement du boitier électrique des stabilisateurs extra.
| Il peut arriver que le boitier électrique soit monté du coté opposé a la traverse : néanmoins ITN ne
change pas.
Remarque : il est interdit de changer la position des capteurs et des connexions : en cas de

modifications, se référer a D.1.3.
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C.3 LISTE DES DISPOSITIFS
OPERATIONS
GAMME DE GRUES AUTORISEES
2
& E |22 =
NOM DU DISPOSITIF DESCRIPTION < % § o 3= ]
Bl 2 2| g 5% |f2
£ o S5 Lc
£ EES £ 52| o2¢
? R 9 = Eeo| - ®oS
sT | aTee 3 2SS | 58@
S8 88828 S° 25| 22§
22| 222 = SESX| S8%
S5 | E666 86 22| S e
MDP_S_CPUO MIDAC CPUO - nowvelle unité ou | g o | 7o ; Oui (U14) | Oui (819)
programmé comme contréleur maitre
MIDAC CPU1 - nouvelle unité ou "
MDP_S_CPU1 programmé comme contréleur maitre Tous Tous 3 Nen Oui (519)
MIDAC CPUO - déja programmé } Distributeur ) .
MDP_HAWEDNF_CPUO comme esclave Hawe/Dnf (éfich. 2) Hawe/Dnf Non | Oui(:819)
MIDAC CPU1 - déja programmé Distributeur )
MDP_HAWEDNF_CPU1 comme esclave Hawe/Dnf (étich. 2) 3 Hawe/Dnf 3 Nen Oui (519)
MDP_ENDLESSROT_CPUO MIDAC CPUO - déja programmé } } Rotation avec Non 0ui ($19)
comme esclave, rotation de couronne couronne
MIDAC CPU1 - déja programmé Rotation avec )
MDP_ENDLESSROT_CPU1 comme esclave, rotation de couronne ) ) couronne Non Oui(:819)
Stab. arriere
IOCORE_1_1 IOCORE n.1 unité 1 - Tous et/ou Stab. | Oui (.U01) Non
autodétection
Stab. arriere
IOCORE_1_2 IOCORE n.1 unité 2 - Tous etlou Stab. | Oui (.U02) Non
autodétection
IOCORE_2_1 IOCORE n.2 unité 1 - - Distributeur | oy ; o1y | Non
Danfoss Man.
L Distributeur )
IOCORE_2_2 IOCORE n.2 unité 2 - - Dnf Man. Oui (.U02) Non
IOCORE_3_1 IOCORE n.3 unité 1 - - Stab. avant | Oui (.U01) Non
IOCORE_3_2 IOCORE n.3 unité 2 - - Stab. avant | Oui (.U02) Non
HE154(UNIT 14) HE154 téléchargement paramétres - - Tous Oui (.U14) Non
HE154 - déja programmé comme ; ; .
HE154_MASTER controleur maitre Tous Non Oui (.819)
HE154_NewUnit HE154 nouvelle unité - - Tous Non Oui (.819)
LOADER_Canview4 1 Canview4 affichage du c6té principal - *D* *D* Non Oui (.819)
LOADER_Canview4 2 Canview4 affichage du coté auxiliaire - *D* *D* Non Oui (.819)
LOADER_Canview4 nouv. unité | Canview4 affichage nouvelle unité - *D* *D* Non Oui (.819)
TERA7 Top Monitor 7 affichage - - T Non Oui (.ZIP)
(prj008) (prj009) (prj010)
==~ _
first:LOADER_CanViewd4 1 firstIOCORE_1_1 (UNIT_1) first:HE154 (UNIT_14) firstlOCORE_3_2 (UNIT_6)
first:LOADER_CanViewd NewUnit |Tst10CORE_1.2 (UNIT 2) firstIOCORE_1_1 (UNIT_1) first:L OADER. CanView 4 1
firstMDP_S_CPUO [UNIT 14) firstLOADER_CanViews 1 firstOCORE_1_2 (UNIT_2) first:L OADER_CanView 4 2
VILE_ - firstLOADER_CanViewd 2 firstIOCORE_2_1 (UNIT_2) first:LOADER_CanView 4 Newlnit
first:MDP_S_CPUT (UNIT_13) firstLOADER_CanViews Newlnit first|OCORE_2_2 (UNIT 4] first:L OADER_HE154_Master
firstMDP_HAWEDNF_CPUO (UNIT_12) |firstIOCORE_3_1 (UNIT_3) first:LOADER_HE154_Newlnit
firstMDP_HAWEDNF_CPUT (UNIT_11) |firstlOCORE_3_2 (UNIT_6) first:MDP_ENDLESSROT_CPUO (UNIT 1)
firstMDP_S_CPUO (UNIT_14) first:.LOADER_CanView 41 first:MDP_ENDLESSROT_CPUT (UNIT1
firstMDP_S_CPUT (UNIT_13) firstLOADER_CanView 42 first:MDP_MEW_CPUT (UNIT_12)
firstTERAT
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I E——
D CALIBRAGE DE LA STABILITE

Cette section explique la procédure a suivre pour effectuer le calibrage de la stabilité.
La procédure change selon les classes, cependant les premiéres étapes sont similaires.

D.1.1 COMMENT COMMANDER UNE GRUE
Autrefois, il était nécessaire de définir I''TN lors de la commande. Les grues conformes a la EN12999-
2023 peuvent désormais étre commandées en spécifiant simplement les éléments suivants :
e Grues acrémaillere :
-l reste obligatoire de définir la direction du point mort. Les valeurs ITN standard pour une grue
derriere la cabine sont les suivantes :
ITN =1 si le point mort est vers les stabilisateurs (DP-S).
ITN = 3 si le point mort est vers le pont tournant (DP-B).
Si vous deviez modifier la position du point mort en raison d'une erreur ou d'une nécessité, vous
devriez démonter et faire pivoter la colonne, puis recalibrer le capteur de rotation.
Il n'est plus obligatoire de définir si la grue nécessite ou non des stabilisateurs extra car il est
toujours possible d'en ajouter ultérieurement : dans ce cas ITN passede 1 a2 oude 3 a4 en
fonction de la direction du point mort. Il est toutefois conseillé de le préciser lors de la commande
pour qu'il soit préréglé en usine.
e Grues avec couronne d'orientation :
- Il n'est plus obligatoire de définir si la grue nécessite ou non des stabilisateurs extra. Cependant,
il est toujours possible de les ajouter ultérieurement : dans ce cas pour une grue derriere la
cabine, ITN passe de 1 a 2.

Le paramétre ITN peut étre défini en modifiant certains paramétres du systéme, comme illustré en
D.1.3. Les valeurs ITN sont indiquées en C.2.

D.1.2 DEMARRAGE DU CALIBRAGE DE LA STABILITE
Aprés avoir sélectionné automatiquement le plugin CUST, vous pouvez accéder au calibrage de la
stabilité en suivant les étapes suivantes :

1. Cliquez sur | Calibration | sur la page d'accueil.

2. Cliquez sur SebWEelIJEgl. Un message avertit 'opérateur que lors du calibrage, la pression
limite sera augmentée car le limiteur de moment sera désactivé.

ATTENTION:
DURING THE STABILITY
CALIBRATION THE CAPACITY LIMIT

IS INCREASED AND THE LOAD LIMIT
DEVICE IS DISABLED

Exit Next Step

Static Test Load

Crane Rest Pressure Autosetting

Rotation Calibration

3. Cliquez sur [\F5ESEM pour procéder.

Zt?gg;;?t;?eod%%r/g%odifié sans préavis o lﬁ’”ﬁ’”



MANUEL DE L’INSTALLATEUR
CUST
CALIBRAGE DE LA STABILITE

D.1.3 INSTALLATION CAMION-GRUE

Cette section permet de définir le type d'installation et donc le parametre ITN (voir C.2) et les regles
du systeme de controle de stabilité. La fenétre suivante affiche les menus et une image d'installation
en fonction des parametres actuels.

@ PLEASE DEFINE YOUR INSTALLATION TRUCK-CRANE
WITHOUT EXTRA OUTRIGGERS

NCER
EXTRA OUTRIGGER CONNECTIONS OPPOSITE CRANE

Actual Active Setting

S —

Next Step

DESCRIPTIONS
Sans stabilisateurs extra

EXTRA OUTRIGGERS FOOT ONLY Stabilisateurs extra non extensibles

MENU l

1. EXTRA OUTRIGGERS EXTRA OUTRIGGERS MANUAL 0-100%
EXTRA OUTRIGGERS HYDRAULIC 0-100

EXTRA OUTRIGGERS ENCODER

Stab. extra extensibles man. non proportionnels
Stab. extra extensibles hydr. non proportionnels
Stab. extra hydr. avec encodeurs proportionnels

BACK BODY CRANE

BACK CABIN CRANE

2. CRANE POSITION

Grue installée derriére la caisse
Grue installée derriére la cabine

CRANE STABILIZERS OPPOSITE CABIN

CRANE STABILIZERS TOWARD CABIN

3. CRANE STAB POSITION

Colonne grue entre stabilisateurs et cabine
Stabilisateurs grue entre colonne et cabine

DEAD POINT ON BALANCER

4. DEAD POINT POSITION
DEAD POINT ON CRANE STABILIZERS

Point mort vers le pont tournant
Point mort vers les stabilisateurs grue

5. EXTRA OUTRIGGERS
ELECTRIC BOX POSITION

OQUTRIGGER CONNECTIONS OPPOSITE CRANE
OQUTRIGGER CONNECTIONS TOWARD CRANE

Stabilisateurs extra entre boitier électrique et grue
Boitier électrique entre stabilisateurs extra et grue

GRUE DERRIERE GRUE DERRIERE
LA CABINE LA CAISSE
FRONT FRONT
Remarque : les stabilisateurs e e
disponibles sont affichés a droite et |:| |:|
&fini it: EXTRA
sont d_e_flnls comme suit: g —
- Stabilisateurs grue (crane) (= CRANE
- Stabilisateurs extra (extra)
- Stabilisateurs avant (front)
- Stabilisateurs arriére (rear) EXTRA S e m—
CRANE
e o o o
REAR REAR
7844773-00 02/24 D.2
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Vous trouvez ci-dessous des exemples de grues a crémaillere pour toutes les Classes de stabilité.

EXTRA OUTRIGGER CONNECTIONS
Actual Active Setting

TOWARD CRANE

S ENCODER

CRANE STABIL

DEA NT ( TABILIZERS a

EXTRA OUTRIGGER CONNECTIONS OPPOSITE CRANE v

Actual Active Setting

BACK CABIN CRANE i

EXTRA OUTRIGGERS ENCODER

BACK CABIN CRANE

Actual Active Setting

]

Actual Active Setting

= T

7844773-00 02/24
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Les étapes décrites sont communes & toutes les Classes de stabilité. A partir de ce point, la procédure
propose deux méthodes différentes basées sur la Classe de stabilité :

- pour A-Class procédez au calibrage rapide décrit en D.1.4.
- pour E/P-Class procédez au calibrage décrit en D.1.5.

784477300 02/24 D4 [77’ ff , a, I
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D.1.4 CALIBRAGE DE LA STABILITE POUR A-CLASS

Le calibrage pour la A-Class se compose de trois étapes :

- ETAPE 1: Essai de stabilité avec toutes les tiges stab. entiérement rétractées et les pieds au sol.

- ETAPE 2: Essai de stabilité avec toutes les tiges stab. entiérement étendues et les pieds au sol.

- ETAPE 3: Essai de stabilité avec tous les pieds stab. soulevés (obligatoire des 2 c6tés du véhicule).

La page de l'assistant de calibrage est présentée ci-dessous.
.----------------'l

" STEP 1 - BEAMS CLOSED / STABS DOWN 1

Lo """"S'Eb:""' Cibles et valeurs
des capteurs

1P1Max Cal = |112.2

stabilisateurs

Image 17

17,4

1
1
1
Vérification des 1
1
1
1

to be defined | @ e i}

- CLOSE THE BEAMS COMPLETELY AND PUT THE STABS OM GRUND

- ATTACH THE TEST LOAD TL

-LIFT THE BOOMS (15 15T BOOM, 0% 2ND BOOM)

- EXTEND UNTIL INSTABILITY COMDITION

- STOP EXTENSIONS

- CAREFULLY ROTATE THE CRANE ALL OVER THE ENTIRE SLEWING ANGLE

- IF THE STABILITY IS GETTING WORSE, RETRACT EXTENSIONS AND CONTINUE ROTATING
- PERFORM ENTIRE ROTATION CW AND CCW TO CHECK THE STABILITY LIMIT

- PRESS SET LIMIT BUTTON

- RETRACT EXTENSIONS AND LOWER THE LOAD Procédure

Current limit New Limit
[00 | [s3,9
DONNEES DESCRIPTIONS
Titre Numéro de I'étape du calibrage et description concise de la configuration du
stabilisation.
Vérification des Une case "OK" / "NOK" indique si le stabilisateur est placé de la maniere
stabilisateurs appropriée ou non, en fonction de I'étape de calibrage et de I''TN.
Valeurs d'angle et de pression détectées par les capteurs.
Cibles et valeurs "P1 Max Cal" est la pression maximale autorisée pour I'étape de calibrage
des capteurs actuelle : si P1 dépasse "P1 Max Cal" pendant le calibrage, I'extension du bras
sera bloquée, garantissant I'intégrité structurelle de la grue et des stab.
Procédure Procédure pour exécuter I'étape du calibrage actuelle.

Les descriptions des boutons sont affichées sur la page suivante.
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BOUTONS

DESCRIPTIONS

Il quitte le calibrage de la stabilité.

Set Limit

Il régle une nouvelle pression limite une fois que I'essai de stabilité a été réussi

sur tout |'arc de travail de la grue et lorsque le conditions suivantes sont
remplis :

= Stab. OK

= Al <40°

Il a deux couleurs possibles :

- gris : conditions non remplies ; le bouton n'est pas actif.

- orange : conditions mentionnées ci-dessus remplies : le bouton est actif.

Il passe au point de calibrage suivante.

Il a deux couleurs possibles :

- gris : la pression limite de I'étape de calibrage actuelle n'a pas encore été
réglée.

- vert : la pression limite de I'étape de calibrage actuelle a déja été réglée ;
cliquez sur le bouton pour passer a I'étape suivante. Les parameétres sont
enregistrés lors du passage a la fenétre suivante.

7844773-00 02/24
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I E——
D.1.5 CALIBRAGE DE LA STABILITE POUR E/P-CLASS
D.L5.1  VERIFICATIONS PRELIMINAIRES

Dans le cas de grues a crémaillére (avec E/P-Class), si l'installateur a modifié la direction du point
mort, aprés le clique sur S as=a0| I'avertissement suivant apparaitra :

ATTENTION:
RECALIBRATE MTS SENSOR SINCE
THE COLUMN HAS BEEN ROTATED OF
180°. IF NOT, RECHECK THE CHOSEN
CONFIGURATION

Calibrate MTS Sensor
MTS Alredy Calibrated

Recheck Configuration

BOUTONS DESCRIPTIONS

T - e i Si le capteur de rotation MTS n'a pas encore été recalibré, il accéde a sa page
Calibrate MTS Sensor de calibrage.

MTS Alredy Calibrated Si le capteur de rotation MTS a déja été recalibré, il passe a I'étape suivante.

" " Si vous n'étes pas sdr de la configuration exécutée, retournez a « Installation
echeck C [ - . " h P .
Recheck Configuration camion-grue » (voir D.1.3) afin de pouvoir la revérifier et la régler correctement.

Les capteurs des stabilisateurs doivent également étre vérifiés pour éviter les erreurs. Il est également
possible de recalibrer les encodeurs lorsque 0 % doit étre ajusté en raison d'un espace limité sous-
chassis. Aprés avoir vérifié les capteurs, cliquez sur [FAINSIEISEENCI S pour continuer.

Calibrate Encoders

All Sensor are OK
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D.1.5.2 DIMENSIONS ET POIDS DU CAMION
Une fois l'installation définie, il faut renseigner les dimensions et les poids du véhicule.
Ci-dessous les configurations possibles.
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DONNEES DESCRIPTIONS
Af Distance entre les deux suspensions avant du véhicule.
Ar Distance entre les deux suspensions arriére du véhicule.
Ds Distance entre les deux stabilisateurs avant.
Dt Ouverture des stabilisateurs extra, avec tiges entierement rétractées.

Dtmax |Ouverture des stabilisateurs extra, avec tiges entierement étendues.
Empattement du véhicule. Dans le cas d'un véhicule a plusieurs essieux, on applique I' « empattement

Lk technique » (voir IM).

Tap Pour ITN =1,2,3,4: d!stance entre I'ess!eu arr?ére et l'axe de référence de la basg de grue (*)
Pour ITN = 5,6,7,8: distance entre I'essieu arriére et 'axe de référence des stabilisateurs extra (*)

H Pour ITN = 2,4: distance entre I'essieu arriére et I'axe de référence des stabilisateurs extra (*)
Pour ITN de 5 a 12: distance entre I'essieu arriére et I'axe de référence de la base de grue (*)

Hf Distance entre I'essieu avant et le(s) stabilisateur(s) avant.
Pour ITN = 1,2: distance entre les stabilisateurs arriere et I'essieu arriére.

Hp Pour ITN = 3,4: distance entre les stabilisateurs arriere et les stabilisateurs extra.

Pour ITN de 5 & 12: distance entre les stabilisateurs arriere et I'axe de référence de la base de grue (*).
Hpout |Ouverture des stabilisateurs arriere.
Ra Réaction sur I'essieu avant (voir IM)
Rp Réaction sur I'essieu train arriere (voir IM)
(*) L'axe de référence est I'axe du longeron qui contient les stabilisateurs de la grue (voir la figure suivante).

Dans le cas d'un longeron simple (cas a) I'axe de référence coincide avec l'axe des deux tiges stabilisatrices.
Dans le cas d'un longeron double (cas b) I'axe de référence est la ligne médiane entre les axes des deux tiges stab.

Cas a: longeron simple Cas b: longeron double
o1l
i
: \ | IR

o
7 N

\reference axis

Ci-dessous une configuration possible.

Metric System ©

CABIN Af = [mm]
A G

Vel GUVSTI SR E= T

T = Ce -

BODY ¢ s i

lag
— &
( |_[_ ol |
el - Ra = [2900 [Kal
eee Rp = |1450 [Ka]

LA +

Zt?gg;;?t;?eodgfgimdifié sans préavis oo ll’ ’”ﬁ’”



MANUEL DE L’INSTALLATEUR
CUST
CALIBRAGE DE LA STABILITE

BOUTONS DESCRIPTIONS
“ Il quitte la procédure.
Next Il passe a I'étape suivante et enregistre les informations.

Recommandations de mesure :

- Af, Ar et L sont indiqués dans la fiche technique du véhicule.

- Dans le cas d'un véhicule équipé de suspensions a lames de ressort, L et lap doivent étre mesurés
a partir de la ligne médiane entre les deux derniers essieux : veuillez supposer L = L1.

- Dans le cas d'un véhicule avec suspensions pneumatiques, L et lap doivent étre mesurés a partir
du dernier essieu : veuillez supposer L = L2

L2

L1

- lap et H doivent étre mesurés/calculés avec une erreur maximale de + 20 mm.

- Il est recommandé d'obtenir Ra et Rp par pesée. Dans ce cas, Ra et Rp doivent étre pesés
séparément aprés l'installation avec une balance pour camion certifiée. Les valeurs Ra et Rp a
saisir sont les masses mesurées relatives divisées par la tolérance relative de pesée augmentée
de 1. Par exemple : si la tolérance de pesée est de 2%, les valeurs a saisir sont les masses
mesurées divisées par 1,02. (=1 + 0,02).

Rp

Si la pesée n'est pas possible ou est trés difficile a réaliser, Ra et Rp peuvent également étre obtenus
directement en calculant la stabilité de l'installation compléte : dans ce cas inscrire les réactions
calculées divisées par 1,1.
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D.1.5.3 MODE D'ESSAI DE STABILITE
Le CUST affiche la fenétre suivante.

@ Please choose the Stability Calibration Mode
Complete from Beginning Complete from Last Step
( 23 Calibration Points) (Step 2B)
Complete Right Left Complete R&L from Last
( 12+11 Calibration Points) Step (Step 2B)

Complete Left Right Complete L&R from Last

Step (Step 2B)

Fast from Beginning from Last Step
(11 Calibration Points) (Step 2B)

( 11+12 Calibration Points)

Crane Stabs %
Extra Stabs Single Point
Calibration Point

Le calibrage de la stabilité est disponible en deux modes : Complet et Rapide.

MODE BOUTONS DESCRIPTIONS
Complete from Beginning Sé:tzl;)bersaii i?]rgzleetlseu;;c;if l'arc de travail de la grue avec 23
o . X
(23 Calibration Points) Il nécessite beaucoup d’espace.

. Calibrage complet sur toute I'arc de travail de la grue avec
Complete Right Left > ™ o :
COMPLET (12+11 Calibration Points) 12+11 étapes en deux phases : d'abord sur le coté droit, puis

sur le coté gauche du véhicule. Nécessite peu d'espace.
Complete Left Right Calibrage complet sur toute I'arc de travail de la grue avec .
plete gh 11+12 étapes en deux phases : d'abord sur le cdté gauche, puis
( 11+12 Calibration Points) PP o ; N .
sur le coté droit du véhicule. Nécessite peu d'espace.
Calibrage rapide uniquement sur un coté du véhicule (coté
RAPIDE Fast from Beginning colonne) avec 11 étapes en une seule phase. Les résultats
(11 Calibration Points) seront reflétés du coté opposé. Il nécessite peu de place et

moins de temps, mais est moins précis.

Dans les deux modes de calibrage, il est possible d'interrompre la procédure puis de la redémarrer
DRI EESER en cliquant sur le bouton correspondant a droite (étape 2B).
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Remarque : Une fois le calibrage terminé, si vous n'étes pas sdr des résultats obtenus en certaines
étapes, vous pouvez répéter leur calibrage via le mode Single Point.

MODE BOUTONS DESCRIPTIONS
Il sélectionne la configuration des stabilisateurs de la grue :
[0 % ]
Crane Stabs % 50 %
100 %
Off Ground
Il sélectionne la configuration des stabilisateurs extra :
Extra Stabs
Off Ground
SINGLE Il sélectionne |'étape (point) a recalibrer:
POINT ZA
Calibration Point A
an
54
£a
Single Point 1l passe a I§ page de calllb’rage de I'étape sélectionnée.
Le résultat écrase le précédent.
Exit Il quitte la procédure.
D.1.5.4 ETAPES DE CALIBRAGE

Une fois le mode de calibrage choisi, la procédure commence par les étapes établies en fonction de

la Classe, de I'ITN et de la configuration de stabilisation.

Chaque étape de calibrage est définie par un chiffre et une lettre : la lettre définit la configuration de
stabilisation tandis que le chiffre définit la direction des extensions du bras.
Le tableau suivant montre la corrélation entre les lettres et la configuration de stabilisation :

Lettre Stabilisateurs grue Stabilisateurs extra Stabilisateurs avant Stabilisateurs arriére

A 0% Bas 0% Bas Haut Haut

B 50% Bas 0% ou 50% Bas Haut Haut

C 100% Bas 0% ou 100% Bas Haut Haut

D 0% Bas Haut Haut Haut

E 50% Bas Haut Haut Haut

F 100% Bas Haut Haut Haut

G Haut Haut Haut Haut

H 0% Bas 0% Bas Bas Haut

1 50% Bas 0% Bas Bas Haut

J 100% Bas 0% Bas Bas Haut

K 0% Bas 0% Bas Haut Bas ou 0% Bas
L 0% Bas 0% Bas Haut 100% Bas

ou:

0% = tige stabilisatrice entiérement rétractée

50% = tige stabilisatrice étendue a moitié (seulement avec P-Class)
100% = tige stabilisatrice entierement étendue

Bas = pied stabilisateur au sol

Haut = pied stabilisateur soulevé du sol

7844773-00 02/24 D.12
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Les tableaux suivants illustrent les étapes de calibrage selon la Classe et I''TN.

ITN = 1/2/3/4/5/8/9/12

ITN = 6/7/10/11

E-Class

P-Class

La E-Class nécessite moins de étapes de calibrage car les stabilisateurs ne peuvent avoir que deux
ouvertures possibles (0 % et 100 %) et les stabilisateurs avant et arriere ne sont pas disponibles.

7844773-00 02/24
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La finestra sottostante mostra una pagina relativa a un punto di calibrazione.

Etapes de calibrage

1
\P1Max Cal =

|
|
! I
:Target Rot = :
! 1
IP1= | )
1 - Cibles et valeurs
1 | des capteurs
Al = 1
1
|
A2 = :
+ Vérification des
:Rot = 1 stabilisateurs
1

- ATTACH THE TEST LOAD TL

- STOP EXTENSIONS

- CLOSE THE BEAMS COMPLETELY AND PUT STABES ON GROUMD (IN CASE OF FRONT OR REAR
STABS THEY MUST BE OFF THE GROUND)

- LIFT THE BOOMS (15° 15T BOOM, 0% 2ND BOOM)
- ROTATE OVER THE TARGET ANGLE INDICATED
- EXTEMD UNTIL INSTABILITY COMDITION

- PRESS "SET LIMIT NOT 100% STABLE™ OR "SET LIMIT 100% STABLE" BUTTON
- RETRACT EXTENSIONS AND LOWER THE LOAD

Procédure

=N

DONNEES

DESCRIPTIONS

Titre

Code de I'étape d'étalonnage (chiffre + lettre) et description rapide de la
configuration de stabilisation.

Vérification des
stabilisateurs

Une case "OK" / "NOK" indique si le stabilisateur est placé de la maniére
appropriée ou non, en fonction de I'étape de calibrage et de I''TN.

Cibles et valeurs
des capteurs

Valeurs d'angle et de pression détectées par les capteurs.

"Target Rot" est I'angle de rotation perpendiculaire a I'axe de basculement.
"P1 Max Cal" est la pression maximale autorisée pour I'étape de calibrage
actuelle : si P1 dépasse "P1 Max Cal" pendant le calibrage, I'extension du bras
sera bloquée, garantissant l'intégrité structurelle de la grue et des stab.

Procédure

Procédure pour exécuter |'étape du calibrage actuelle.

Les descriptions des boutons sont affichées sur la page suivante.
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MANUEL DE L’'INSTALLATEUR

CUST

CALIBRAGE DE LA STABILITE

BOUTONS

DESCRIPTIONS

Il retourne a la fenétre précédente.

Il quitte le calibrage de la stabilité.

Set Limit NOT 100% Stable

A utiliser lorsque le véhicule est instable ou s'il est stable avec P1 Max Cal
< 1,2 Pw (c'est-a-dire avec des extensions bloguées pas entiérement
étendues). Il régle une nouvelle pression limite (toujours inférieure a Pw)
lorsque les conditions suivantes sont remplies :

= Stabs OK

= Rot = Target Rot + 2°

= Al <40°

Il a deux couleurs possibles :

- gris : conditions non remplies : le bouton n'est pas actif.

- orange : conditions mentionnées ci-dessus remplies : le bouton est actif.
- vert : la pression limite de I'étape de calibrage actuelle a déja été réglée.

Set Limit 100% Stable

A utiliser lorsque le véhicule est complétement stable avec les extensions
entiérement étendues pendant le calibrage. Il régle Pw comme nouvelle
pression limite lorsque les conditions suivantes sont remplies :

= Stabs OK

= Rot = Target Rot + 2°

= Al <40°

* P1Max Cal =1.2 Pw

= P1295% of 1.2 Pw (*)

Il a deux couleurs possibles :

- gris : conditions non remplies : le bouton n'est pas actif.

- orange : conditions mentionnées ci-dessus remplies : le bouton est actif.
- vert : la pression limite de I'étape de calibrage actuelle a déja été réglée.

Mext step

Il passe au point de calibrage suivante. Il a deux couleurs possibles :

- gris: la pression limite de I'étape de calibrage actuelle n'a pas encore été
réglée.

- vert : la pression limite de I'étape de calibrage actuelle a déja été réglée ;
cliquez sur le bouton pour passer a I'étape suivante. Les parameétres sont
enregistrés lors du passage a la fenétre suivante.

Pw = pression maximale de service (valeur constante indiquée en UM).

(*) Il peut arriver que méme en utilisant le bon TL, il ne soit pas possible d'atteindre exactement 100 % de 1,2 Pw avec
des extensions entierement étendues et, par conséquent, I'algorithme pourrait réduire considérablement la capacité
de levage méme en raison d'une petite différence de pression. Ce fait est amplifié pour les grues avec peu d'extensions
hydrauliques. Cette fonction peut corriger de petites inexactitudes de mesure, définissant ainsi la pression de service

maximale Pw.
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